JLG

Betriebs- und
Sicherheits- handbuch

Originalanleitung -
Dieses Handbuch muss immer bei der Maschine verbleiben.

ES1932, ES1932i

PVC 2304

31221971
2. Dezember, 2024 - Rev. C

ANSI (e &K @
AS/NZS MOL70 GB German (de-DE)




A ACHTUNG

Bei Betrieb, Wartung und Instandhaltung dieses Fahrzeugs oder dieser Gerate kon-
nen Sie Chemikalien ausgesetzt sein, wozu auch Motorabgas, Kohlenmonoxid,
Phthalate und Blei gehdren, die dem Staat Kalifornien fir die Verursachung von
Krebs und Geburtsschaden oder anderen reproduktiven Schaden bekannt sind. Zur
Minimierung der Exposition vermeiden, Abgase einzuatmen, den Motor nicht im
Leerlauf laufen lassen, aulRer dies ist erforderlich, Fahrzeug oder Gerate in einem
gut bellfteten Bereich warten und bei der Wartung Handschuhe tragen oder haufig
Hande waschen. Weitere Informationen sind auf www. P65Warnings. ca. gov zu
finden.




VORWORT

Die in dieser Anleitung beschriebenen mobilen Hubarbeitsbiihnenmodelle wurden
entsprechend verschiedenen Standardvorschriften entwickelt und getestet. Fir
weitere Informationen zu den Standardvorschriften bitte an den Hersteller wenden,
dessen Namensschild am Arbeitskorb angebracht ist.

Dieses Handbuch ist ein sehr wichtiges Hilfsmittel! Es muss immer bei der Maschine
verbleiben.

Der Zweck dieses Handbuchs besteht darin, die Besitzer, Benutzer, Bediener,
Vermieter und Mieter mit den Vorsichtsmalnahmen und Bedienungsverfahren
bekannt zu machen, die fir den sicheren und ordnungsgemafen Maschinenbetrieb
fur den vorgesehenen Zweck erforderlich sind.

Aufgrund von standigen Produktverbesserungen behalt sich JLG Industries, Inc. das
Recht vor, Anderungen der technischen Daten ohne vorherige Bekanntmachung
vorzunehmen. Aktualisierte Informationen sind auf Anfrage von JLG Industries, Inc.
zu erhalten.

Siehe www. JLG. com fiir Informationen zur Garantie, Produktregistrierung und
andere maschinenbezogene Dokumente.

Dieses Handbuch ist urspriinglich in englischer Sprache verfasst.
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Vorwort

SICHERHEITSWARNSYMBOLE UND SICHERHEITSWARNBEGRIFFE

Dies ist das Sicherheitswarnsymbol. Es dient dazu, auf mdgliche
Verletzungsgefahren aufmerksam zu machen. Alle Sicherheitshinweise, die auf
dieses Symbol folgen, beachten, um mdgliche Verletzungen oder tédliche Unfalle zu
verhuten.

A GEFAHR

Weist auf eine unmittelbar gefahrliche Situation hin. Wenn sie nicht vermieden wird,
wird sie zu schweren oder todlichen Verletzungen fuhren. Dieser Aufkleber hat einen
roten Hintergrund.

Weist auf eine potenziell gefahrliche Situation hin. Wenn sie nicht vermieden wird,
kann sie zu schweren oder tddlichen Verletzungen fiihren. Dieser Aufkleber hat
einen orangefarbenen Hintergrund.

A VORSICHT

Weist auf eine potenziell gefahrliche Situation hin. Wenn sie nicht vermieden wird,
kann sie zu leichten oder mittelschweren Verletzungen fiihren. Damit kann auch auf
unsichere Vorgehensweisen aufmerksam gemacht werden. Dieser Aufkleber hat
einen gelben Hintergrund.

Weist auf Informationen oder Unternehmensrichtlinien hin, die direkt oder indirekt mit
der Sicherheit von Personen oder dem Schutz von Anlagen in Zusammenhang
stehen.
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Vorwort

Dieses Produkt muss allen sicherheitsbezogenen Mitteilungen entsprechen.
Informationen Uber sicherheitsbezogene Mitteilungen, die mdglicherweise fir dieses
JLG-Produkt verdffentlicht wurden, sind von JLG Industries Inc. oder vom ortlichen
JLG-Vertreter einzuholen.

JLG Industries Inc. sendet sicherheitsbezogene Mitteilungen an den eingetragenen
Besitzer dieser Maschine. JLG Industries, Inc. muss benachrichtigt werden, um
sicherzustellen, dass die Unterlagen Uber den derzeitigen Besitzer aktualisiert und
korrekt sind.

JLG Industries Inc. muss in allen Féllen, in denen JLG-Produkte in Unfélle verwickelt
waren, bei denen es zu Verletzungen oder zum Tod von Personen kam, oder wenn
erhebliche Schaden an Sacheigentum oder am JLG-Produkt auftraten, sofort
benachrichtigt werden.
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Vorwort

Hinsichtlich:

.

Unfallberichte

Veroffentlichungen tber Produktsicherheit

Aktualisierungen der Besitzerinformationen

Fragen zur Produktsicherheit

Informationen zur Einhaltung von Normen und Verordnungen
Fragen zu speziellen Produktanwendungen

Fragen zu Produktveranderungen

Kontaktadresse:

Product Safety and Reliability Department

JLG Industries, Inc.

13224 Fountainhead Plaza
Hagerstown, MD 21742
USA

Oder besuchen Sie www.jlg.com, um lhre lokale JLG-Niederlassung zu finden.
In den USA:

Gebihrenfrei: 877-JLG-SAFE (877-554-7233)
AuBerhalb der USA:

Telefon: +1 240 420 2661

Fax: +1 301 745 3713

E-Mail: ProductSafety@JLG.com

31221971

ES1932, ES1932i



PROTOKOLL DER REVISIONEN

Datum Revision Beschreibung

10. April 2023 A Originalausgabe
9. Oktober 2023 B Revision
2. Dezember 2024 A Revision

Andere verfugbare Veroéffentlichungen

Veroffentlichung

Veroffentlichungsnummer

Wartungs- und 31221542
Instandhaltungshandbuch
lllustriertes Teilehandbuch 31221543

ES1932, ES1932i

31221971







Inhalt des Abschnitts

Abschnitt Thema Seite
VORWORT .....coiirccrirsnsssessssssessssssnssssssnssssssnsssssssssssssssssnssssssnssssssnnen 3
PROTOKOLL DER REVISIONEN.........cccooierirrereeeensesessneennas 7
Abschnitt 1
SICHERHEITSMARNAHMEN . ........... e 13
1.1 AlIGEMEINES ... 13
1.2 Vordem Betrieb ... 13
1.3 Betriebh . ... 16
1.4 Abschleppen, Anheben und Transportieren...............c........ 24
1.5 WartUNG ..o 24
1.6 Langfristige Lagerung ........cccooveiieiiiieiiii e 26

Abschnitt 2

VERANTWORTUNG DES BENUTZERS, VORBEREITUNG

UND INSPEKTION DER MASCHINE ..., 27
2.1 Schulung des Personals ............cccooveiiiiiiiiiiic e, 27
2.2 Vorbereitung, Inspektion und Wartung...............cccooeeennn. 29
2.3 Inspektion vor der Inbetriebnahme.......................l 31
2.4 Sichtkontrolle ..., 33
25 Funktionsprifung .........ooooeiiiiiii e 34

Abschnitt 3

BEDIENUNGSELEMENTE, ANZEIGEN UND BEDIENUNG

DER MASCHINE ... rcerrcresses s es s s ssesse s ssssme s snnans 37
3.1 AlIGEMEINES ... 37
3.2 Beschreibung.......coooiiiii 38
3.3 Betriebseigenschaften und -beschrankungen ..................... 38
3.4 Beladen des Arbeitskorbs ... 39
3.5 Positionen der Maschinenbedienelemente ......................... 39
3.6 Laden der Batterien ...........coooiiiiiiiiiii e 40
3.7 Boden-Bedienpult............ccoiiiiiii e 41
3.8 Arbeitskorb-Bedienpult ... 44
3.9 Manuelles Absenken des Arbeitskorbs............cccooviveenns 50

ES1932, ES1932i 31221971 9



Inhalt des Abschnitts

3.10 Neigung und seitliche BOschung..........ccccooiiiiiiiiiiiiineeenn.e. 52
3.1 Arbeitskorbausschub ... 52
3.12 Parken und Abstellen der Maschine .................ccooovviiinnl. 53
3.13  Verfahren zum Herunterklappen der Arbeitskorb-
Handlaufe (falls vorhanden)...........cccooooiiiiiiiiiii 54
3.14  Anheben und Festzurren der Maschine...................c........... 60
3.15  AbSChIEPPeN ... 63
3.16 Rundumlichter..........coooiiii i 64
3.17  ClearSky Smart Fleet™ ... ... 65
3.18  Zugangskontrolle — ClearSky Smart Fleet™ (falls
VOrhanden) .....o..u i 65
3.19  Stellen, an denen sich Sicherheitsaufkleber befinden.......... 67
Abschnitt 4
VERFAHREN FUR NOTFALLE.........cooeereereenessesessesssessesenns 71
4.1 AllgEMEINES ..o 71
4.2 Benachrichtigung bei Vorfallen ................ccoooiiiiiiiinienennnnn, 71
4.3 Bedienung im Notfall...............oooii 72
4.4 Manuelles Absenken des Arbeitskorbs........................... 73
4.5 ClearSky Smart Fleet™ — gesperrter Zustand..................... 74
Abschnitt 5
ZUBEHOR ... esssss s s s sssssssssssssssssssassneas 75
5.1 Verfugbares Zubehor ..o 75
5.2 Anti-Vandalismus-Paket............c.cooiiiii 77
5.3 DC/AC-Wechselrichter.........ccoooiiiiiiiiiiiiieeeie e 78
54 Drahtspulengestell.............oooiiiiii e 80
5.5 FuBschalter...... ..o 82
5.6 Schwerlast-Werkzeugablage...............ocooviiiiiiiii, 83
5.7 Magnetische Turverriegelung ...........cccviiiiiiiiiiiiiiiees 83
5.8 Fassadenelement-/Scheibentrager.............cccoooiviiiinnc, 84
5.9 Rohrgestelle .........ooouniiiiiiii e 86
5.10  Arbeitskorbausschubgriffe..........cccooooiiiiiiiii 89
51 Arbeitskorb-Arbeitsscheinwerfer...............c.ooviii i 90
512  SKYSENSE®......ccovuiiiiiiiiiii e 90
513  WorkStation .......oouiiiii 94
10 31221971 ES1932, ES1932i



Inhalt des Abschnitts

Abschnitt 6

MASCHINENSPEZIFIKATIONEN UND WARTUNG DURCH

DAS BEDIENUNGSPERSONAL........ccosnmnmmnmmmssnssnssssssssssesss 97
6.1 AllGEMEINES ... 97
6.2 Kennzeichnung mit Seriennummer ............ccccoovvvieiiiieeeennnn, 97
6.3 Maschinenspezifikationen .............ccccooiiiiiiiiiiii 98
6.4 SChMIEIUNG ... 102
6.5 Verfahren zum Priifen des Hydraulikdls............................ 104
6.6 Scherenarm — Sicherheitsstitze .............ccccccieii 105
6.7 Warten und Laden der Batterien ...........ccccoooeveviiiiiiinnnnnnn. 106
6.8 Batterie-Schnelltrennvorrichtung..........coooooiiiiiiii e, 109
6.9 Reifen und RAder ..o 109
6.10  Diagnosefehlercodes (DTC).....c..uoviiiiiiiiiiiiiiiiiieeeiiiiieeeees 111
6.1 Informationen zu Funkfrequenzemissionen ...................... 125
6.12 Erganzende Informationen gelten nur flir CE/UKCA-

Maschinen (EN280-1:2022)..........cccovuiiiiieiiiiieieeii e, 127
6.13 EG-Konformitatserklarung..........cccooooeiiiiiiiiiii, 128
6.14 UKCA-Konformitatserklarung ............ccccooeviiiiiiiineeiiinnnnn. 129
6.15 Erganzende Informationen gelten nur fir CE/UKCA-
Maschinen (EN280:2013+ A1:2015) .....ocoviiiiiiiiiiiieeeee 130

6.16 EG-Konformitatserklarung..........cccoooveiiiiiiiiiiiii, 131
6.17 UKCA-Konformitatserklarung ............ccccooevieiiiiiineiiiinnn. 132

ES1932, ES1932i 31221971 1M



12



Abschnitt 1
SicherheitsmaBRnahmen

1.1 ALLGEMEINES

In diesem Abschnitt werden die zur ordnungsgemafien und sicheren Verwendung
und Wartung der Maschine notwendigen Sicherheitsmaflnahmen dargelegt. Es ist
unbedingt erforderlich, dass auf der Grundlage der Angaben dieses Handbuchs eine
tagliche Routine festgelegt wird. Auch ein Wartungsprogramm muss von einer
qualifizierten Person auf Grundlage der in diesem Handbuch sowie im Wartungs-
und Instandhaltungshandbuch bereitgestellten Informationen aufgestellt und befolgt
werden, um sicherzustellen, dass die Maschine in einem betriebssicheren Zustand
ist.

Der Besitzer/Benutzer/Bediener/Vermieter/Mieter der Maschine darf erst die
Verantwortung fir den Betrieb Gbernehmen, wenn dieses Handbuch gelesen, eine
Schulung durchgefiihrt und der Betrieb der Maschine unter der Aufsicht von
erfahrenem und qualifiziertem Bedienungspersonal durchgefiihrt wurde.

Dieser Abschnitt beschreibt die Verantwortung des Besitzers, Benutzers,
Bedienungspersonals, Vermieters und Mieters hinsichtlich Sicherheit, Ausbildung,
Prifung, Wartung, Anwendung und Betrieb. Wenn irgendwelche Fragen hinsichtlich
der Sicherheit, Schulung, Inspektion, Wartung, Anwendung und Bedienung
auftreten, bitte mit JLG Industries, Inc. ("JLG”) in Verbindung treten.

Eine Nichtbeachtung der in diesem Handbuch aufgeflihrten
Sicherheitsvorkehrungen kann zur Beschadigung der Maschine, zu Sachschaden
sowie zu schweren oder tddlichen Verletzungen fihren.

1.2 VORDEM BETRIEB

1.21 Schulung und Sachkenntnis des Bedienungspersonals

* Vor dem Betrieb der Maschine ist das komplette Betriebs- und
Sicherheitshandbuch aufmerksam zu lesen und zu verstehen. Zur Klarung von
Fragen oder fiir weitere Informationen zu Teilen dieses Handbuchs bitte JLG
Industries, Inc. zu Rate ziehen.
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SicherheitsmaBnahmen

Nur Personal, das Uber eine ordnungsgemafle Schulung in Bezug auf die
Inspektion, Anwendung und Bedienung von mobilen Hubarbeitsbliihnen verfugt
(einschlieRlich Erkennen und Vermeiden von mit deren Betrieb verbunden
Gefahren), ist berechtigt, eine mobile Hubarbeitsbiihne zu bedienen.

Nur ordnungsgemaf geschultes Personal, das eine maschinenspezifische
Einweisung erhalten hat, darf eine mobile Hubarbeitsbliihne bedienen. Vor dem
Betrieb muss der Benutzer entscheiden, ob das Personal firr die Bedienung der
mobilen Hubarbeitsbiihne qualifiziert ist.

Alle Hinweise mit den Bezeichnungen GEFAHR, ACHTUNG und VORSICHT
sowie alle Bedienungsanweisungen an der Maschine und in diesem Handbuch
lesen, verstehen und befolgen.

Sicherstellen, dass die Maschine auf eine Weise eingesetzt wird, die gemaf den
Angaben von JLG ihrem vorgesehenen Verwendungszweck entspricht.

Alle bedienenden Personen missen mit vorgesehenem Zweck und Funktion der
Bedienelemente der mobilen Hubarbeitsbiihne, einschlieBlich der Arbeitskorb-,
Boden- und Notabstiegs-Bedienelemente gut vertraut sein.

Alle zutreffenden Vorschriften des Arbeitgebers sowie 6Ortliche und behérdliche
Verordnungen lesen, verstehen und befolgen, insofern sie sich auf den Gebrauch
und die Verwendung der Maschine beziehen.

1.2.2 Priifung des Einsatzorts

14

Sicherheitsvorkehrungen zur Verhitung aller Gefahren im Arbeitsbereich
mussen vom Benutzer vor der Inbetriebnahme und wahrend des Betriebs der
Maschine ergriffen werden.

Den Arbeitskorb nicht von Lkws, Anhangern, Eisenbahnwaggons,
schwimmenden Wasserfahrzeugen, Gerlsten oder anderen Vorrichtungen aus
betreiben oder anheben, es sei denn, diese Anwendung wurde von JLG
schriftlich zugelassen.

Vor der Inbetriebnahme den Arbeitsbereich auf hoch liegende Gefahren wie
elektrische Oberleitungen, Briickenkrane und andere mdgliche hoch liegende
Hindernisse prufen.

Den Arbeitsbereich auf Ldcher, Bodenerhebungen, abfallende Stellen,
Hindernisse, Schutt, verdeckte Loécher und andere Gefahrenquellen prifen.

Den Arbeitsbereich auf gefahrliche Stellen prifen. Die Maschine nicht in
gefahrlichen Umgebungen betreiben, es sei denn, dieser Verwendungszweck ist
von JLG genehmigt.
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SicherheitsmaBnahmen

Sicherstellen, dass die Tragféhigkeit der Bodenbedingungen fiir die auf den
Reifenlastaufklebern, die sich neben jedem Rad auf dem Chassis befinden,
angegebene maximale Reifenlast ausreichend ist. Keine mangelhaft
abgestutzten Oberflachen befahren.

Die Maschine kann bei Nennumgebungstemperaturen zwischen —20 °C und 40 °
C (0 °F und 104 °F) betrieben werden. Zur Optimierung des Betriebs auferhalb
dieses Temperaturbereichs ist JLG zu Rate zu ziehen.

Beim Betrieb eines Verbrennungsmotors in hohen Lagen kann die
Maschinenleistung aufgrund der geringeren Luftdichte in Abhangigkeit von der
Art der Motoransaugung, der Temperatur und der Luftfeuchtigkeit abnehmen.
Daher empfiehlt JLG, die Maschine nicht héher als 6000 m {ber dem
Meeresspiegel zu betreiben, ohne Ricksprache mit den Motorlieferanten zu
halten. Bei elektrischen Maschinen kann die Leistung oberhalb von 6000 m tber
dem Meeresspiegel abnehmen.

1.2.3 Maschinenpriifung

Diese Maschine erst in Betrieb nehmen, wenn die Inspektionen und
Funktionspriifungen gemafl dem Abschnitt “Verantwortung des Benutzers,
Vorbereitung und Inspektion der Maschine” dieses Handbuchs durchgeflhrt
wurden.

Diese Maschine erst in Betrieb nehmen, wenn sie gemaflt den Wartungs- und
Inspektionsanforderungen, die im Wartungs- und Instandhaltungshandbuch der
Maschine beschrieben sind, gewartet wurde.

Sicherstellen, dass alle Sicherheitsvorrichtungen ordnungsgemaf funktionieren.
Eine Veranderung dieser Vorrichtungen stellt einen VerstoR gegen die
Sicherheitsvorschriften dar.

Die Modifikation oder gréRRere Veranderung einer mobilen Hubarbeitsbiihne darf nur
mit vorheriger Genehmigung des Herstellers erfolgen. Eine Anderung ist definiert als
eine oder mehrere Anderungen an einer Hubarbeitsbiihne, die den Betrieb, die
Stabilitat, die Sicherheitsfaktoren, die Nennlast oder die Sicherheit der
Hubarbeitsbiihne in irgendeiner Weise beeinflussen.

Keine Maschine in Betrieb nehmen, an der Schilder oder Aufkleber mit
Sicherheitshinweisen oder Betriebsanweisungen fehlen oder unlesbar sind.

Die Maschine auf Veranderungen an Originalkomponenten priifen. Sicherstellen,
dass jegliche Veranderungen von JLG genehmigt wurden.

Die Ansammlung von Schmutz auf dem Arbeitskorbboden vermeiden. Schlamm,
Ol, Fett und andere rutschige Stoffe von der FuBbekleidung und dem
Arbeitskorbboden entfernen.
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SicherheitsmaBnahmen

1.3 BETRIEB

1.31 Allgemeines

16

Die Bedienung der Maschine erfordert Ihre volle Aufmerksamkeit. Die Maschine
zum vollstdndigen Stillstand bringen, bevor irgendwelche Gerate (wie z. B.
Handys, Funksprechgerate usw.), die lhre Aufmerksamkeit von der sicheren
Bedienung der Maschine ablenken, verwendet werden.

Die Maschine niemals fiir andere Zwecke als die Positionierung von Mitarbeitern
und ihrer Werkzeuge und Ausristung verwenden.

Vor der Inbetriecbnahme muss sich der Benutzer mit den Merkmalen der
Maschine und den Bedienungseigenschaften aller Funktionen vertraut machen.

Niemals eine Maschine in Betrieb nehmen, die eine Stérung aufweist. Wenn eine
Stérung auftritt, die Maschine abstellen. Die Einheit auRer Betrieb nehmen und
die zustandigen Vorgesetzten benachrichtigen.

Keine Sicherheitsvorrichtungen entfernen, verandern oder aulRer Kraft setzen.

Niemals einen Bedienungsschalter oder -hebel in einem Bewegungsablauf durch
die Neutralstellung in die entgegengesetzte Richtung driicken. Immer den
Schalter in die Neutralstellung bringen und dort anhalten, bevor der Schalter in
die nachste Funktionsstellung gebracht wird. Bedienelemente langsam und mit
gleichmafligem Druck betatigen.

Auller in einem Notfall dirfen Mitarbeiter am Boden die Maschine niemals
betreiben oder sich an ihr zu schaffen machen, wahrend sich Mitarbeiter im
Arbeitskorb befinden.

Keine Materialien auf dem Arbeitskorbgelander beférdern, es sei denn, dies
wurde von JLG genehmigt.

Wenn sich zwei oder mehr Personen im Arbeitskorb befinden, ist der Bediener
fur alle Betriebsvorgange der Maschine verantwortlich.

Immer daflir sorgen, dass Elektrowerkzeuge ordnungsgemafl verstaut werden
und niemals an ihrem Kabel vom Arbeitsbereich des Arbeitskorbs hangen.

Niemals eine festgeklemmte oder betriebsunfahige Maschine durch Schieben
oder Ziehen auler durch Ziehen an den Chassis-Verankerungsésen
unterstltzen.

Den Arbeitskorb vollstandig absenken und alle Antriebsquellen abschalten, bevor
die Maschine verlassen wird.

Beim Betrieb der Maschine keine Ringe, Uhren und Schmuckstlicke tragen.
Keine lose Kleidung oder offenen langen Haare tragen, weil diese sich in der
Ausrustung verfangen oder verwickeln kénnen.

Personen, die unter dem Einfluss von Medikamenten/Drogen oder Alkohol
stehen oder die zu epileptischen und Schwindelanfallen oder Verlust der
Kérperbeherrschung neigen, darf die Bedienung der Maschine nicht erlaubt
werden.
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SicherheitsmaBnahmen

Hydraulikzylinder kdnnen sich thermisch ausdehnen oder zusammenziehen.
Dies kann bei Stillstand der Maschine zu Anderungen in der Position des
Arbeitskorbs fiihren. Zu den Faktoren, die sich auf die thermische Bewegung
auswirken, gehoéren die Dauer des Stillstands der Maschine, die Temperatur des
Hydraulikéls, die Umgebungstemperatur sowie die Stellung des Arbeitskorbs.

1.3.2 Stolper- und Sturzgefahren

Vor dem Betrieb sicherstellen, dass alle Tiiren und Gelander geschlossen und in
der ordnungsgemalRen Stellung verriegelt sind.

nlilws —

JLG Industries, Inc. empfiehlt, dass beim Betrieb der Maschine alle Personen im
Arbeitskorb ein Ganzkdrper-Sicherheitsgeschirr tragen, wobei eine Abzugsleine
an einem zugelassenen Abzugsleinen-Verankerungspunkt befestigt ist. Weitere
Information Uber Fallschutzvorkehrungen bei JLG-Produkten sind auf Anfrage
von JLG Industries, Inc. erhaltlich.

Die vorgesehenen Abzugsleinen-Verankerungspunkte am Arbeitskorb ausfindig
machen und die Abzugsleine sicher befestigen. Nur eine (1) Abzugsleine je
Abzugsleinen-Verankerungspunkt befestigen.

Nur durch den Torbereich betreten und verlassen. Beim Betreten oder Verlassen
des Arbeitskorbs auRerst vorsichtig vorgehen. Sicherstellen, dass die
Arbeitskorbbaugruppe vollstdndig abgesenkt ist. Beim Betreten und Verlassen
des Arbeitskorbs die Vorderseite des Koérpers zur Maschine wenden. Immer
“Drei-Punkt-Kontakt” mit der Maschine halten, d. h. zwei Hande und ein Ful® oder
zwei Flle und eine Hand werden beim Betreten und Verlassen stets verwendet.

 gmm

>/

]

Mit beiden FiRen stets sicher auf dem Arbeitskorbboden stehen. Niemals
Leitern, Kisten, Trittleitern, Bohlen oder &hnliche Gegenstdnde auf den
Arbeitskorb stellen, um aus irgendwelchen Griinden zusatzliche Reichweite zu
erlangen.

Die Scherenarm-Baugruppe niemals zum Betreten oder Verlassen des
Arbeitskorbs verwenden.
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SicherheitsmaBnahmen

Ol, Schlamm und rutschige Substanzen von der FuBbekleidung und dem
Arbeitskorbboden entfernen.

1.3.3 Gefahr durch tédliche Stromschlage

18

Diese Maschine ist nicht isoliert und bietet keinen Schutz vor Beriihrung mit oder
Nahe zu einem Strom flihrenden Leiter.

Es wird empfohlen, die Maschine bei einem Gewitter nicht zu benutzen. Um
Verletzungen und Maschinenschaden durch Blitzschlag wahrend des Betriebs zu
vermeiden, den Arbeitskorb absenken und die Maschine an einem sicheren und
geschitzten Ort abstellen.

KO

Abstand zu Stromleitungen, elektrischen Geraten und anderen stromfiihrenden
(freiliegenden oder isolierten) Teilen gemaR den in Tabelle — Minimale
Sicherheitsabsténde, Seite 18 angegebenen minimalen Sicherheitsabstidnden
einhalten.

Die Bewegung der Maschine und das Schwanken von Stromleitungen
berlcksichtigen.

Tabelle 1. Minimale Sicherheitsabstidnde

Spannungsbereich (Phase zu Phase) Minimaler Sicherheitsabstand in FuB (Meter)
0 bis 50 kV 10 (3)
Uber 50 kV bis 200 kV 15 (5)
Uber 200 kV bis 350 kV 20 (6)
Uber 350 kV bis 500 kV 25 (8)
Uber 500 kV bis 750 kV 35 (1)
Uber 750 kV bis 1000 kV 45 (14)

Hin- Diese Anforderung gilt, auRer wenn die Vorschriften des Arbeitgebers oder der 6rtlichen
weis: Behdrden oder Aufsichtsbehdrden strenger sind.

Einen Abstand von mindestens 3 m (10 ft) zwischen jedem Teil der Maschine und
ihren Insassen, deren Werkzeugen und Ausristung und jeder elektrischen
Leitung oder Vorrichtung mit einer Spannung von bis zu 50.000 Volt einhalten.
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SicherheitsmaBnahmen

Ein zusatzlicher Abstand von 30 cm (1 ft) ist jeweils fur zusatzliche 30 000 Volt
oder weniger erforderlich.

Der minimale Sicherheitsabstand kann verringert werden, wenn isolierende
Abschrankungen angebracht werden, um eine Berihrung zu verhindern, und die
Abschrankungen fur die Spannung der zu schitzenden Leitung ausgelegt sind.
Diese Abschrankungen sind nicht Bestandteil der Maschine (oder daran
angebracht).

Der minimale Sicherheitsabstand verringert sich auf den Abstand innerhalb des
konstruktionsgemaRen Arbeitsbereichs der isolierenden Abschrankung. Dies
wird durch eine im Bereich elektrische Energielibertragung und Verteilung
geschulte Person gemafl den Anforderungen des Arbeitgebers sowie oGrtlicher
und behdrdlicher Vorschriften fur Arbeitsverfahren in der Nahe stromfiihrender
Anlagen bestimmt.

A GEFAHR

Die Maschine oder Mitarbeiter nicht in die Verbotszone bringen. Davon ausgehen,
dass alle elektrischen Teile und Leitungen stromfiihrend sind, wenn das Gegenteil
nicht bekannt ist.

1.34 Gefahr durch Umkippen

Sicherstellen, dass die Tragfahigkeit der Bodenbedingungen fir die auf den
Reifenlastaufklebern, die sich neben jedem Rad auf dem Chassis befinden,
angegebene maximale Reifenlast ausreichend ist. Keine mangelhaft
abgesttzten Oberflachen befahren.

Der Benutzer muss vor dem Betrieb mit den Bodenverhaltnissen vertraut sein.
Die zulassige Bdschungs- und Hangneigung beim Fahren nicht Gberschreiten.

Auf oder in der Nahe einer Gefallstrecke oder auf unebenem oder weichem
Boden den Arbeitskorb nicht anheben oder mit angehobenem Arbeitskorb
fahren.

Sicherstellen, dass die Maschine auf einer festen, gleichférmigen Oberflache
innerhalb der Grenzen des maximalen Arbeitsbereichs steht, bevor der
Arbeitskorb angehoben oder bei angehobenem Arbeitskorb gefahren wird.
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Vor dem Fahren auf FuRbodden, Bricken, Lkws und anderen Flachen die
zulassigen Tragféhigkeiten der Flachen ermitteln.

Niemals die auf dem Arbeitskorb angegebene maximale Nutzlast tiberschreiten.
Alle Lasten innerhalb der Abschrankung des Arbeitskorbs halten, es sei denn,
JLG hat anderweitige Genehmigungen erteilt.

Das Maschinenchassis muss mindestens 0,6 m (2 ft) Abstand zu L&chern,
Bodenerhebungen, abfallenden Stellen, Hindernissen, Schutt, verdeckten
Léchern und anderen Gefahrenquellen einhalten.

Keine Gegenstande mit der Maschine schieben oder ziehen.

Niemals versuchen, die Maschine als Kran zu verwenden. Die Maschine nicht an
irgendwelchen Bauwerken befestigen. Niemals Drahte, Kabel oder ahnliche
Vorrichtungen am Arbeitskorb befestigen.

Wenn der Scherenarm oder der Arbeitskorb hangen bleiben, so dass ein oder
mehrere Rader vom Boden abgehoben sind, missen samtliche Personen vom
Arbeitskorb geholt werden, bevor versucht wird, die Maschine freizumachen. Die
Maschine mit Hilfe von Kranen, Gabelstaplern oder anderen zweckmafRligen
Vorrichtungen stabilisieren.

Die Maschine nicht in Betrieb nehmen, wenn die Windbedingungen und
Windbden die in den Abschnitten “Maschinenspezifikationen” und “Wartung
durch das Bedienungspersonal” dieses Handbuchs angegebenen
Spezifikationen Uberschreiten. Siehe Tabelle — Beaufort-Skala (nur zu
Referenzzwecken), Seite 22. Die Windgeschwindigkeit betreffende Faktoren
sind: Arbeitskorbanhebung, umgebende Strukturen, lokale Wetterverhaltnisse
und sich nahernde Stirme.

Die Windgeschwindigkeit kann in der Hohe bedeutend starker sein als am
Boden.

Die Windgeschwindigkeit kann sich schnell verandern. Stets die bevorstehenden
Wetterverhaltnisse, die flr das Absenken des Arbeitskorbs benétigte Zeit und die
Methoden zur Uberwachung aktueller und potenzieller Wetterverhaltnisse
beachten.

Bedecken oder vergréfRern Sie nicht die Flache des Arbeitskorbs oder das
Gewicht. Wenn die Maschine im Freien betrieben wird, keine grof¥flachigen
Gegenstande im Arbeitskorb mitfihren. Durch solche Gegensténde wird die dem
Wind ausgesetzte Flache der Maschine vergréRert. Durch Erweiterung der
Flache nimmt bei Wind die Stabilitat ab.

Die Arbeitskorbflache nicht durch unzulassige Plattformerweiterungen oder
Anbauten vergroRern.

Die Maschine nicht in Betrieb nehmen, wenn die Windbedingungen die in Abschnitt
“Allgemeine Spezifikationen” dieses Handbuchs oder auf dem Tragfahigkeitsschild
am Arbeitskorb angegebenen Spezifikationen tberschreiten.
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Tabelle 2. Beaufort-Skala (nur zu Referenzzwecken)

Beau- | Windgeschwindigkeit
fort- Beschrei- .
Wirkung an Land
Num- mph mls bung
mer

0 0 0-0,2 Windstill Windstill. Rauch steigt senkrecht nach
oben auf.

1 1-3 0,315 Leiser Zug Rauch treibt leicht ab.

2 4-7 1,6-3,3 Leichte Brise | Wind ist auf entbléRter Haut splirbar. Blat-
ter rauschen.

3 8-12 3454 Schwache Blatter und kleine Zweige in standiger

Brise Bewegung.

4 13-18 55-7,9 MaRige Brise | Staub und loses Papier werden angeho-
ben. Kleine Zweige beginnen sich zu
bewegen.

5 19-24 8,0-10,7 | Frische Brise | Kleinere Laubbdume schwanken.

6 25-31 10,8-13,8 | Starker Wind | Dicke Aste bewegen sich. Fahnen wehen
fast waagerecht. Verwendung von Regen-
schirmen wird schwierig.

7 32-38 13,9-17,1 | Steifer Wind Ganze Baume bewegen sich. Widerstand
beim Gehen gegen den Wind.

8 39-46 17,2-20,7 | Stlrmischer Zweige brechen von Béumen. Autos

Wind scheren auf der Stralle aus.
9 47-54 20,8-24,4 | Sturm Leichte Schaden an Gebauden.
1.3.5 Quetsch- und Kollisionsgefahren

» Samtliches Bedienungspersonal

zugelassene Kopfbedeckungen tragen.

und alle Mitarbeiter am Boden missen

* Beim Fahren auf Hindernisse im Umkreis der Maschine und auf hoch liegende

Hindernisse achten.

Die Abstande oberhalb, seitlich und unterhalb des

Arbeitskorbs wahrend séamtlicher Betriebsablaufe beachten.
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Wahrend des Betriebs alle Korperteile innerhalb des Arbeitskorbgelanders
halten.

Wahrend des Betriebs der Scherenarm-Baugruppe und wenn sie angehoben ist,
ohne dass eine Sicherheitsstiitze angebracht ist, Hande und Gliedmafen davon
fernhalten.

Beim Fahren in Bereichen mit eingeschrankter Sicht immer einen
Sicherungsposten aufstellen.

Bei  samtlichen Fahrvorgdngen = mussen Mitarbeiter, die  keine
Bedienungsaufgaben wahrnehmen, mindestens 1,8 m (6 ft) Abstand von der
Maschine halten.

Bei allen Fahrvorgangen muss der Bediener die Fahrgeschwindigkeit gemaf den
Bedingungen, die durch die Bodenflache, die raumlichen Verhéltnisse, das
Sichtfeld, die Neigung, die Position von Mitarbeitern und andere Faktoren
gegeben sind, einschranken.

Den Bremsweg bei allen Fahrgeschwindigkeiten beriicksichtigen. Beim Fahren
mit hoher Geschwindigkeit vor dem Anhalten die Geschwindigkeit verringern.
Neigungen nur mit niedriger Geschwindigkeit befahren.

Beim Fahren zwischen Hindernissen und in beengten Raumlichkeiten oder beim
Rickwartsfahren nicht den Antrieb mit hoher Fahrgeschwindigkeit verwenden.

Jederzeit ist mit duBerster Sorgfalt darauf zu achten, dass keine Hindernisse
gegen die Bedienelemente oder Personen im Arbeitskorb schlagen oder sie
behindern.

Sicherstellen, dass dem Bedienungspersonal anderer Maschinen in der Hohe
oder am Boden die Anwesenheit der mobilen Hubarbeitsbuhne bekannt ist. Die
Stromversorgung von Deckenlaufkrénen unterbrechen. Erforderlichenfalls den
Bodenbereich abschranken.

Nicht Gber Bodenpersonal betreiben. Mitarbeiter davor warnen, nicht unter einem
angehobenen Ausleger oder einem Arbeitskorb zu arbeiten, zu stehen oder zu
gehen. Bei Bedarf Abschrankungen auf dem Boden aufstellen.
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Wenn Sie die Maschine vom Boden aus mit dem Arbeitskorb-Bedienpult fahren,
hangen Sie das Bedienpult nicht wahrend der Fahrt an einem Teil der Maschine auf.
Halten Sie das Bedienpult in der Hand und halten Sie mindestens 1 m (3 ft) Abstand
zur Maschine.

1.4 ABSCHLEPPEN, ANHEBEN UND TRANSPORTIEREN

* Beim Abschleppen, Anheben und Transportieren niemals zulassen, dass sich
Mitarbeiter im Arbeitskorb aufhalten.

* AuBer in Notféllen, bei Stérungen, Ausfallen des Antriebs oder beim Aufladen/
Abladen sollte diese Maschine nicht abgeschleppt werden. Abschleppverfahren
im Notfall sind aus Abschnitt “Verfahren fiir Notfalle” dieses Handbuchs zu
entnehmen.

* Vor dem Abschleppen, Anheben oder Transportieren sicherstellen, dass der
Arbeitskorb véllig eingefahren ist und samtliche Werkzeuge daraus entfernt
wurden.

* Beim Anheben der Maschine mit einem Gabelstapler die Gabeln nur an den
gekennzeichneten Maschinenbereichen ansetzen. Zum Anheben einen
Gabelstapler mit ausreichender Tragfahigkeit verwenden.

¢ Informationen zum Anheben sind im Abschnitt Maschinenbetrieb dieses
Handbuchs zu finden.

1.5 WARTUNG

Dieser Unterabschnitt enthalt allgemeine Sicherheitsvorkehrungen, die bei der
Wartung dieser Maschine beachtet werden mussen. Weitere
Sicherheitsvorkehrungen, die bei der Wartung der Maschine zu beachten sind,
werden an den entsprechenden Stellen in diesem Handbuch und im Wartungs- und
Instandhaltungshandbuch angefiihrt. Es ist von groRter Wichtigkeit, dass das
Wartungspersonal diese Sicherheitsvorkehrungen strikt beachtet, um Verletzungen
von Mitarbeitern und Schaden an der Maschine oder andere Sachschaden zu
verhiten. Ein Wartungsprogramm muss von einer qualifizierten Person aufgestellt
und befolgt werden, um sicherzustellen, dass die Maschine in einem sicheren
Zustand ist.

1.5.1 Wartungsgefahren
« Die Stromversorgung aller Bedienelemente ausschalten und den Schlissel
entfernen, um sicherzustellen, dass alle beweglichen Teile gegen

unbeabsichtigte Bewegung gesichert sind, bevor irgendwelche Einstellungen
oder Reparaturen vorgenommen werden.
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Niemals unter einem angehobenen Arbeitskorb arbeiten, bevor er véllig
abgesenkt wurde, falls dies mdglich ist, bzw. anderweitig durch zweckmaRige
Sicherheitsstiitzen, Bloécke oder hoch liegende Halterungen unterstitzt und an
Bewegungen gehindert wird.

NICHT versuchen, irgendwelche Hydraulikschlduche oder -verschraubungen zu
reparieren oder anzuziehen, wahrend die Maschine in Betrieb ist oder das
Hydrauliksystem unter Druck steht.

Immer den Hydraulikdruck aus allen Hydraulikkreisen ablassen, bevor
Hydraulikkomponenten geldst oder entfernt werden.

NICHT von Hand auf Lecks priifen. Ein Stlick Pappe oder Papier zur Lecksuche
verwenden. Handschuhe tragen, um die Hande vor spritzenden Flissigkeiten zu
schutzen.

Ausschlie8lich von JLG genehmigte Ersatzteile oder -komponenten verwenden.
Um eine Genehmigung zu erhalten, muss sichergestellt sein, dass Ersatzteile
oder -komponenten mit den Originalteilen oder -komponenten identisch oder
diesen gleichwertig sind.

Niemals versuchen, schwere Teile ohne die Hilfe einer mechanischen
Vorrichtung zu bewegen. Schwere Gegenstande durfen nicht in einer instabilen
Lage sein. Sicherstellen, dass zweckmaRige Stitzen vorhanden sind, wenn
Komponenten der Maschine angehoben werden.

Nur zugelassene und nicht brennbare Reinigungslésungen verwenden.

Bestandteile, die kritisch fur die Stabilitdt sind (zum Beispiel Batterien oder
Vollreifen), nicht durch Bestandteile mit unterschiedlichem Gewicht oder anderer
Spezifikation ersetzen. Die mobile Hubarbeitsbiihne nicht auf irgendeine Weise,
durch die die Stabilitat beeintrachtigt wird, modifizieren.

Die kritischen Stabilitatsgewichte sind dem Wartungs- und
Instandhaltungshandbuch zu entnehmen.

Die Modifikation oder groRere Veranderung einer mobilen Hubarbeitsbiihne darf nur
mit vorheriger Genehmigung des Herstellers erfolgen. Eine Anderung ist definiert als
eine oder mehrere Anderungen an einer Hubarbeitsbilhne, die den Betrieb, die
Stabilitdat, die Sicherheitsfaktoren, die Nennlast oder die Sicherheit der
Hubarbeitsbuhne in irgendeiner Weise beeinflussen.

1.5.2 Batteriegefahren

Immer die Batterien abklemmen, wenn elektrische Komponenten gewartet
werden oder wenn Schweillarbeiten an der Maschine ausgefihrt werden.
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« Rauchen, offene Flammen oder Funken dirfen wahrend des Ladens oder der
Wartung nicht in der Nahe der Batterie zugelassen werden.

* Keine Werkzeuge oder anderen Metallgegenstande Uber die Batterieklemmen
legen.

* Bei der Wartung der Batterien immer einen Hand-, Augen- und Gesichtsschutz
tragen. Darauf achten, dass die Batteriesdure nicht mit der Haut oder mit
Kleidung in Kontakt kommt.

A VORSICHT

Batterieflissigkeit wirkt stark korrodierend. Kontakt mit der Haut und Kleidung stets
verhiiten. Sofort jegliche betroffene Korperstelle mit sauberem Wasser absptilen und
einen Arzt aufsuchen.

» Die Batterien nur in einem gut bellfteten Bereich laden.

+ Uberfiillen der Batteriefliissigkeit vermeiden. Nur destilliertes Wasser in die
Batterien fillen, nachdem sie vollstandig aufgeladen wurden.

1.6 LANGFRISTIGE LAGERUNG

» Vor der langfristigen Lagerung von Maschinen (die langer als 3 Monate gelagert
werden) mit einem Verbrennungsmotor ist die Anleitung des Motorherstellers
zum Kraftstoffabbau zu beachten.

« Fir eine langfristige Lagerung von Batterie-Elektromaschinen sollten die
Maschinen an einem kihlen, trockenen Ort gelagert werden, der vor direkter
Sonneneinstrahlung und Warmequellen geschitzt ist. Batterien sollten nicht
vollstandig entladen oder vollstandig geladen gelagert werden.
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Abschnitt 2

Verantwortung des Benutzers, Vorbereitung

und Inspektion der Maschine

2.1

SCHULUNG DES PERSONALS

Die mobile Hubarbeitsbiihne dient zur Beférderung von Personen, daher ist es
unbedingt erforderlich, dass sie ausschlielich von geschulten Mitarbeitern bedient
und gewartet wird.

211

Schulung des Bedienungspersonals

Die Bedienerschulung muss Folgendes beinhalten:

1.
2.

10.

1.

Lesen und Verstehen des Betriebs- und Sicherheitshandbuchs.

Grindliches Verstdndnis des vorgesehenen Zwecks und der Funktion der
Bedienelemente der mobilen Hubarbeitsbiihne, einschliellich der Arbeitskorb-,
Boden- und Notabstiegs-Bedienelemente.

Bedienungskennzeichnungen, Anweisungen und Warnhinweise an der
Maschine.

Geltende Vorschriften, Normen und Sicherheitsregeln.
Verwendung einer zugelassenen Fallschutzvorrichtung.

Ausreichende Kenntnisse des mechanischen Betriebs der Maschine, um eine
bestehende oder mdgliche Stdrung erkennen zu kénnen.

Die sichersten Methoden zum Betrieb der Maschine, wenn Hindernisse in der
Hohe, andere sich bewegende Vorrichtungen sowie Hindernisse, Vertiefungen,
Lécher oder abschissige Stellen vorhanden sind.

Vorgehensweisen zum Verhiten der Gefahren von ungeschutzten elektrischen
Leitern.

Auswahl der geeigneten mobilen Hubarbeitsbihne und der verfligbaren
Optionen fur die auszufihrenden Arbeiten im Hinblick auf spezifische
Arbeitsplatzanforderungen unter Einbeziehung des Besitzers der mobilen
Hubarbeitsbihne, Benutzers und/oder Vorgesetzten.

Die Verantwortung des Bedieners, sicherzustellen, dass samtliches
Bedienungspersonal des Arbeitskorbs Uber grundlegende Kenntnisse verfiigt,
um sicher auf der mobilen Hubarbeitsbiihne zu arbeiten, und es Uber die
geltenden Vorschriften, Normen und Sicherheitsregeln zu informieren.

Die Anforderung zur Einweisung zusatzlich zur Schulung.
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21.2 Aufsicht bei der Schulung

Die Schulung muss von einer qualifizierten Person in einem offenen, ungefahrlichen
Bereich durchgefiihrt werden, bis der Auszubildende die Fahigkeit bewiesen hat, die
Maschine sicher zu beherrschen und zu bedienen.

213 Verantwortung des Bedienungspersonals

Das Bedienungspersonal muss darauf hingewiesen werden, dass es die
Verantwortung und Berechtigung hat, die Maschine im Fall einer Stérung oder eines
anderen unsicheren Zustands entweder der Maschine oder der Arbeitsstelle
abzustellen.

21.4 Einweisung in die Maschine

Hin- Die Zustandigkeiten fiir die Einweisung kénnen je nach Region variieren.
weis:

Nur ordnungsgemal® geschultes Personal, das eine maschinenspezifische
Einweisung erhalten hat, darf eine mobile Hubarbeitsbiihne bedienen. Vor dem
Betrieb muss der Benutzer entscheiden, ob das Personal fiir die Bedienung der
mobilen Hubarbeitsbiihne qualifiziert ist. Der Benutzer muss sicherstellen, dass der
Bediener die mobile Hubarbeitsbiihne nach der Einweisung Uber einen Zeitraum
bedient, der ausreicht, um die erforderlichen Kenntnisse zu erlangen. Nach
Zustimmung des Benutzers kann die selbststédndige Einweisung, falls zulassig,
durch einen ordnungsgemafl geschulten Bediener erreicht werden, der das
Betriebshandbuch des Herstellers liest, versteht und befolgt.

Vor der Zulassung eines Bedieners durch den Benutzer, ein bestimmtes mobiles
Hubarbeitsbiihnenmodell einzusetzen, muss der Benutzer sicherstellen, dass der
Bediener Uber die folgenden Punkte in Kenntnis gesetzt wird:

1. Position des Handbuch-Ablagefachs und die Anforderung, sicherzustellen,
dass das/die erforderliche (n) Handbuch/Handblicher auf der mobilen
Hubarbeitsbliihne vorhanden ist/sind;

2. Zweck und Funktion der Bedienelemente der Maschine und Anzeigen am
Arbeitskorb sowie der Boden-Bedienpulte;

Zweck, Position und Funktion der Notfall-Bedienelemente;
Betriebseigenschaften und -beschrankungen;

Funktionen und Geréte;

o o &~ @

Zubehor und Wahlausristung.
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2.2 VORBEREITUNG, INSPEKTION UND WARTUNG

In der folgenden Tabelle sind Maschineninspektionen und Wartungsarbeiten
aufgefuhrt, die von JLG Industries Inc. vorgeschrieben werden. Die ortlichen
Vorschriften fir weitere Erfordernisse fir mobile Hubarbeitsbihnen sind zu
beachten. Die Haufigkeit der Inspektionen und Wartungsarbeiten muss bei Bedarf
erhéht werden, wenn die Maschine unter beanspruchenden oder unglnstigen
Bedingungen betrieben wird, wenn die Maschine besonders haufig eingesetzt wird
oder wenn die Maschine stark belastet wird.
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Tabelle 3. Inspektions- und Wartungstabelle

Typ Haufigkeit In erster Linie Wartungsquali- | Bezugsdoku-
verantwortlich fikation mente

Inspektion vor Téglich vor dem | Anwender bzw. Anwender bzw. Betriebs- und Si-
der Einsatz oder bei | Bedienungsper- | Bedienungsper- | cherheitshand-
Inbetriebnahme | Bedienerwechsel | sonal sonal buch
Inspektion vor Vor jeder Ver- Eigentlimer, Qualifizierter Wartungs- und
der Auslieferung | kaufs-, Leasing- | Handler oder JLG-Mechaniker | Instandhaltungs-
(siehe Hinweis) | oder Vermie- Anwender handbuch und

tungslieferung betreffendes

JLG-Inspektions-
formular

RegelméaRige In Betrieb flir 3 Eigentlimer, Qualifizierter Wartungs- und
Prifung (siehe Monate oder 150 | Handler oder JLG-Mechaniker | Instandhaltungs-
Hinweis) Betriebsstunden, | Anwender handbuch und

je nachdem was betreffendes

zuerst eintritt JLG-Inspektions-

oder formular

auBer Betrieb fir

einen Zeitraum

Uber 3 Monate

oder

gebraucht

erworben
Jahrliche Ma- Jahrlich, nicht Eigentlimer, Werksgeschulter | Wartungs- und
schineninspekti- | langer als 13 Héandler oder Wartungsmecha- | Instandhaltungs-
on (siehe Monate ab dem | Anwender niker handbuch und
Hinweis) Datum der vor- (empfohlen) betreffendes

herigen JLG-Inspektions-

Inspektion formular
Vorbeugende Zu den Interval- | Eigentlimer, Qualifizierter Wartungs- und
Wartung len, die im War- | Handler oder JLG-Mechaniker | Instandhaltungs-

tungs- und Anwender handbuch

Instandhaltungs-

handbuch ange-

geben sind

Hinweis: Inspektionsformulare sind von JLG erhéltlich. Die Inspektionen unter Verwendung des
Wartungs- und Instandhaltungshandbuchs durchfiihren.

Als werksgeschulte Wartungsmechaniker erkennt JLG Industries, Inc. Personen an,
die den JLG-Wartungsschulungskurs fir das spezifizierte JLG-Produktmodell
erfolgreich absolviert haben.
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2.3

INSPEKTION VOR DER INBETRIEBNAHME

Die Inspektion vor der Inbetriebnahme muss die folgenden Punkte beinhalten:

1.

Sauberkeit — Alle Oberflachen auf das Vorhandensein von Leckagen (Ol,
Kraftstoff oder Batterieflissigkeit) oder Fremdkorpern prifen. Jegliche
Leckagen dem zustandigen Wartungspersonal melden.

Tragende Teile — Die tragenden Teile der Maschine auf Beulen,
Beschadigungen, Schweil3naht- oder Grundwerkstoffrisse oder andere Mangel
prifen.

Diese ggf. dem zustandigen Wartungspersonal melden.

Abbildung 1. Grundwerkstoffriss Abbildung 2. Schweinahtriss

Aufkleber und Schilder - Auf Sauberkeit und Lesbarkeit prifen.
Sicherstellen, dass keine Aufkleber und Schilder fehlen. Sicherstellen, dass
unleserliche Aufkleber und Schilder gereinigt oder ersetzt werden (siehe
Abschnitt — Aufkleberanordnung).

Betriebs- und Sicherheitshandbiicher — Sicherstellen, dass eine Kopie des
Betriebs- und Sicherheitshandbuchs, des AEM-Sicherheitshandbuchs (nur
ANSI-Markte) und des ANSI-Handbuchs fir Verantwortungsbereiche (nur
ANSI-Markte) im wettersicheren Lagerbehalter aufbewahrt wird.

Sichtkontrolle — Nach Anweisung in Abschnitt — Sichtkontrolle durchfihren.
Batterie — Nach Bedarf laden.

Hydraulikél — Den Hydraulikélstand im Pumpenbehalter prifen; bei Bedarf
nachflllen (siehe Abschnitt — Wartung durch das Bedienungspersonal).

Zubehorteile/Arbeitswerkzeuge — Eingehendere  Anweisungen  fir
Inspektion, Betrieb und Wartung sind im Abschnitt “Zubehér” in diesem
Handbuch oder tber an der Maschine angebrachtes Zubehor zu ersehen.

Funktionsprifung - Nach Abschluss der Sichtkontrolle eine
Funktionspriifung aller Systeme in einem Bereich vornehmen, der frei von
Uberhdngenden Hindernissen und Hindernissen am Boden ist. Detailliertere
Anweisungen zur Betdtigung jeder Funktion sind im Abschnitt -
Bedienungselemente, Anzeigen und Bedienung der Maschine zu finden.
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10.

1.

Arbeitskorbtir — Die Tur und ihre Umgebung sauber und frei von
Hindernissen halten. Sicherstellen, dass die Tur ordnungsgemag schlief3t und
nicht verbogen oder beschadigt ist. Halten Sie die Tur immer geschlossen,
aulBer beim Betreten/Verlassen des Arbeitskorbs und beim Be-/Entladen von
Materialien.

Abzugsleinen-Verankerungspunkte — JLG Industries, Inc. empfiehlt, dass
Personen im Arbeitskorb ein Ganzkérper-Sicherheitsgeschirr tragen, wobei
eine Abzugsleine an einem zugelassenen Abzugsleinen-Verankerungspunkt
befestigt ist.

Wenn die Maschine nicht einwandfrei funktioniert, die Maschine sofort abstellen! Die
Stérung dem zusténdigen Wartungspersonal melden. Die Maschine darf erst in
Betrieb genommen werden, nachdem sie fiir betriebssicher erklart wurde.
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Abbildung 4. Abzugsleinen-

« AP S Verankerungspunkte
\ N . o m‘»‘/,:/‘,\ ‘
Abbildung 3. Selbsttatig schlieBende
Schwenktir
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Verantwortung des Benutzers, Vorbereitung und Inspektion der Maschine

2.4 SICHTKONTROLLE

SC000012A

241 Allgemeines

Die Sichtkontrolle am Punkt 1 in der Abbildung beginnen. Weiter jeden Punkt der
Reihe nach auf die Bedingungen prifen, die in der nachstehenden Prifliste
angegeben sind.

Zur Verhutung von moglichen Verletzungen muss sichergestellt werden, dass die
Maschine abgestellt ist. Die Maschine erst in Betrieb nehmen, wenn alle Stérungen
behoben wurden.

Die Sichtpriifung der Chassis-Unterseite nicht auslassen. Bei der Priifung dieses
Bereichs konnen Bedingungen festgestellt werden, die zu umfangreichen Schaden
der Maschine fiihren kdnnen.

INSPEKTIONSHINWEIS: Bei allen Komponenten sicherstellen, dass keine Teile
lose sind oder fehlen, dass die Teile sicher befestigt sind und dass zuséatzlich zu den
anderen angefiihrten Kriterien keine sichtbaren Schaden, Lecks oder lGberméRige
Abnutzung vorhanden sind.
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10.

1.

12.
2.5

Rahmen/Chassis/Leiter — Siehe Inspektionshinweis. Sicherstellen, dass
Schlagloch-Schutzkomponenten am Rahmen angebracht, nicht beschéadigt,
nicht verbogen oder abgenutzt sind. Die seitlichen Gehauseturen lassen sich
ordnungsgemalf 6ffnen und schlieRen.

Bedienelemente des Boden-Bedienpults — Schild sicher befestigt und
lesbar, Bedienschalter kehren nach Schalten und Loslassen in die
Neutralstellung zurlck, Not-Aus-Schalter  funktioniert einwandfrei.
Steuermarkierungen lesbar.

Einbau von Hydraulikpumpe/-motor, Steuerventil — Keine frei hangenden
Kabel oder Schlauche, keine beschadigten oder gebrochenen Kabel. Siehe
Inspektionshinweis.

Vorderrader, Reifen, Antriebsmotor, Lenkgestinge und Lenkzylinder —
Radschrauben ordnungsgemal festgezogen (Siehe Abschnitt iber Rader und
Reifen). Siehe Inspektionshinweis.

Batteriefach — Siehe Inspektionshinweis.

Hinterrader und Reifen — Radbolzen ordnungsgemal festgezogen (siehe
Informationen zu Rad und Reifen in Abschnitt — Wartung durch das
Bedienungspersonal). Rader auf Beschadigung und Korrosion untersuchen,
Hydraulikbremsschlauche auf Beschadigungen und Leckagen Uberpriifen.
Siehe Inspektionshinweis.

Manuelle Absenksteuerung — Siehe Inspektionshinweis.
Rundumlicht(er) (falls vorhanden) — Siehe Inspektionshinweis.

Scherenarme, Gelenkzapfen, Gleit-VerschleiBauflagen, Hubzylinder —
Siehe Inspektionshinweis.

Arbeitskorb/Handlauf/Tiir-Baugruppe — Arbeitskorbausschub lasst sich ein-
und ausschieben und ordnungsgemall verriegeln. Tur schlieft
ordnungsgemal. Alle Stifte des herunterklappbaren Handlaufs (falls
vorhanden) angebracht und befestigt. Siehe Inspektionshinweis.

Arbeitskorb-Bedienpult — Sicherstellen, dass das Bedienpult an der richtigen
Stelle sicher befestigt ist. Schilder sicher und lesbar, Hebel und Schalter
kehren nach Schalten und Loslassen in die Neutralstellung zuriick, Not-Aus-
Schalter funktioniert einwandfrei, erforderliche Handbicher sind im
Aufbewahrungsbehalter.

Statisches Band — Siehe Inspektionshinweis.

FUNKTIONSPRUFUNG

Die Funktionsprifung wie folgt durchfiihren:

34
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Verantwortung des Benutzers, Vorbereitung und Inspektion der Maschine

1. Vom Boden-Bedienpult aus ohne Last im Arbeitskorb:

a.

Sicherstellen, dass der Schlisselwahlschalter und der Arbeitskorb-
Anheben/Absenken-Schalter ordnungsgemaR funktionieren.

Sicherstellen, dass alle Maschinenfunktionen deaktiviert werden, wenn
der Not-Aus-Knopf niedergedriickt wird.

Wenn der Arbeitskorb ein Stlick weit (1 m) angehoben ist, sicherstellen,
dass die manuelle Absenksteuerung (T-Griff befindet sich links hinten an
der Maschine, neben dem Batterieladegerdat) den Arbeitskorb
ordnungsgemalf absenkt.

Prifen, ob die Stangen des Schlagloch-Schutzsystems vollstandig
abgesenkt werden, wenn der Arbeitskorb angehoben wird.

Arbeitskorb vollstandig
abgesenkt
Schlaglochstangen
vollstandig angehoben

Arbeitskorb angehoben
Schlaglochstangen
vollstandig abgesenkt

5C000009A

2. Vom Arbeitskorb-Bedienpult aus:

a.

Sicherstellen, dass das Bedienpult an der richtigen Stelle sicher befestigt
ist.

Sicherstellen, dass alle Schutzvorrichtungen der Schalter angebracht
sind.

Alle Schalterfunktionen, den Fahr-/Hubbetriebsart-Wahlschalter und den
Hupenknopf betatigen.

Alle Arbeitskorb-Joystickfunktionen betatigen, um sicherzustellen, dass
Fahrantriebs-, Hub-, Lenk- und Ausloseschalter ordnungsgeman
funktionieren.

Sicherstellen, dass alle Maschinenfunktionen deaktiviert werden, wenn
der Not-Aus-Knopf am Arbeitskorb niedergedriickt wird.

Sicherstellen, dass alle Maschinenfunktionen stoppen, wenn die
Funktionssteuerung oder der Joystick losgelassen wird.

Den Arbeitskorb auf einer glatten, festen, ebenen Standflache ohne
Uberhangende Hindernisse anheben und die Maschine fahren, um zu
prifen, ob die Geschwindigkeitsbegrenzung zur Ausschaltung der hohen
Fahrgeschwindigkeit bei der in Tabelle — Ausschaltungshéhe fiir hohe
Fahrgeschwindigkeit, Seite 36 angegebenen Hohe aktiviert wird.
Sicherstellen, dass die Fahrgeschwindigkeit von der
Héchstgeschwindigkeit auf eine langsamere Geschwindigkeit verringert
wird.
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Verantwortung des Benutzers, Vorbereitung und Inspektion der Maschine

Tabelle 4. Ausschaltungshohe fiir hohe Fahrgeschwindigkeit

AUSSCHALTUNGSHOHE VERRINGERUNG DER
MODELL BEI HOHER FAHRGE- FAHRGESCHWINDIGKEIT
SCHWINDIGKEIT
ES1932i ; 4,8 km/h (3.0 mph) bis 0,8 km/h (0.5
ES1932 1.7:m (67 in) mph)

3. Mitdem Arbeitskorb in Transportstellung (verstaute Stellung):

a. Die Maschine auf einer Neigung fahren, die das Nenn-Steigvermdgen der
Maschine nicht Ubersteigt, und anhalten, um sicherzustellen, dass die
Bremsen des Antriebsmotors halten.

b. Die Neigungs-Kontrollleuchte prifen, um den einwandfreien Betrieb
sicherzustellen. Die Leuchte sollte aufleuchten, wenn die Neigung der
Maschine die gemaR Tabelle — Neigungsaktivierungseinstellung, Seite 36
zuldssigen Werte ubersteigt.

Hin-  Wenn die Neigungskontrollleuchten-Warnung aktiviert ist, sind die Fahr- und
weis: Hubfunktionen deaktiviert und der Arbeitskorb muss zum Fahren véllig abge-
senkt (verstaut) werden.

Tabelle 5. Neigungsaktivierungseinstellung

NEIGUNGSEINSTELLUNG
hinten)
3,75° 0-4,6 m (0-15 ft)
ES1932i 2,75° 3,0° 4,6-5,2 m (15-17 ft)
2,75° 5,2-5,8 m (17-19 ft)
3,0° — AuRen- und _
Innenbetrieb 0-46m (0-15 1)
ES1932(AUS) 3,75° zlorn;eﬁ‘gé‘;?ég‘”d 4,6-52m (15-17 ft)
1,5° - Aufen- und 9 =
Innenbetrieb 52-58m (17-19 1)
3,0° — AuRen- und . _
Innenbetrieb 0-4,6 m (0-15 1)
ES1932(Alle )

o 2,0 ° — AuRenbetrieb . -
anfieren 3,75 2.25° — Innenbetrieb 4,6-5,2 m (15-17 ft)
Markte)

1,5° — AuRenbetrieb
1,75° - Innenbetrieb 52-58m (17-19 )

Hin- ES1932iist auf dem AUS-Markt nicht erhaltlich.
weis:
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Abschnitt 3
Bedienungselemente, Anzeigen und
Bedienung der Maschine

3.1 ALLGEMEINES

Da der Hersteller keine direkte Kontrolle tber die Anwendung und den Betrieb der
Maschine hat, unterliegt es der Verantwortung des Besitzers und seinen Personals,
die Einhaltung ausreichender Sicherheitspraktiken zu beachten.

Dieser Abschnitt enthalt die erforderlichen Informationen zum Verstandnis der
Bedienelemente und Kontrollleuchten der Maschine.

A ACHTUNG

Den Arbeitskorb erst anheben, wenn die Maschine auf einer ebenen, festen
Standflache innerhalb der Grenzen des maximalen Arbeitsbereichs steht, der frei
von Hindernissen und Vertiefungen ist.

Die Maschine nicht in Betrieb nehmen, wenn einer der Bedienungshebel oder
Kippschalter zur Steuerung der Arbeitskorbbewegung beim Loslassen nicht in die
Aus- oder Neutralstellung zuriickkehrt, um schwere Verletzungen zu verhiiten.

Wenn der Arbeitskorb beim Loslassen eines Steuerschalters oder
Bedienungshebels nicht stehen bleibt, die Maschine mit dem Not-Aus-Schalter
anhalten.
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Bedienungselemente, Anzeigen und Bedienung der Maschine

3.2 BESCHREIBUNG

Bei dieser Maschine handelt es sich um eine mobile Hubarbeitsbiihne zur
Positionierung von Mitarbeitern und deren erforderlichen Werkzeugen und
Materialien an Arbeitsstellen. Die Maschine kann eingesetzt werden, um
Arbeitsstellen (ber Maschinen oder Anlagen, die sich am Boden befinden, zu
erreichen.

Diese Maschine verfugt tber ein Hauptbedienpult im Arbeitskorb. Von diesem
Bedienpult aus kann das Bedienungspersonal die Maschine sowohl in Vorwarts- als
auch Rickwartsrichtung fahren und lenken sowie den Arbeitskorb anheben und
absenken.

Die Maschine kann auf einer ebenen, festen Standflache innerhalb der Grenzen des
maximalen Arbeitsbereichs vom angehobenen Arbeitskorb aus gefahren werden.
Siehe Abschnitt Lenken und Fahren fiir spezielle Anforderungen.

Die Maschine ist auch mit einem Boden-Bedienpult ausgestattet, das Vorrang vor
dem Arbeitskorb-Bedienpult hat. Das Boden-Bedienpult dient zum Anheben und
Absenken. AuRer zur Durchfiihrung von Inspektionen und Funktionsprifungen wird
das Boden-Bedienpult nur in Notfallen zum Absenken des Arbeitskorbs auf den
Boden eingesetzt, wenn das Bedienungspersonal auf dem Arbeitskorb dazu nicht in
der Lage ist.

3.3 BETRIEBSEIGENSCHAFTEN UND
-BESCHRANKUNGEN

3.31 Schilder

Wichtige Angaben, die bei der Bedienung zu beachten sind, sind auf Schildern mit
den Kennzeichnungen GEFAHR, ACHTUNG, VORSICHT, HINWEIS, WICHTIG und
ANWEISUNGEN an den Bedienpulten vorhanden. Diese Informationen sind an
verschiedenen Stellen mit dem ausdruicklichen Zweck angebracht, die Mitarbeiter
auf mdgliche Gefahren aufmerksam zu machen, die auf die Betriebseigenschaften
und -beschrankungen der Maschine zuriickzufuhren sind. Die Definitionen der
Sicherheitswarnbegriffe auf den Schildern sind dem Vorwort zu entnehmen.

3.3.2 Fillmengen

Das Anheben des Arbeitskorbs Uiber die Horizontale mit oder ohne Last auf dem
Arbeitskorb beruht auf folgenden Kriterien:

1. Die Maschine ist auf einer ebenen, festen Standflache innerhalb der Grenzen
des maximalen Arbeitsbereichs zu positionieren.

2. Die Last liegt innerhalb der vom Hersteller angegebenen Nenntragfahigkeit.

3. Alle Systeme der Maschine funktionieren einwandfrei.
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Bedienungselemente, Anzeigen und Bedienung der Maschine

3.3.3 Stabilitat

Diese Maschine bietet im urspringlich von JLG hergestellten Zustand und bei
Betrieb innerhalb ihrer Nenntragfahigkeit auf einem ebenen und festen Untergrund
innerhalb der Grenzen des maximalen Arbeitsbereichs eine stabile Hubarbeitsbiihne
in allen Arbeitskorbstellungen.

3.4 BELADEN DES ARBEITSKORBS

Die maximale Nenntragfahigkeit des Arbeitskorbs ist auf einem Schild am
Arbeitskorb angegeben und richtet sich nach der Positionierung der Maschine auf
einer ebenen, festen Standflache innerhalb der Grenzen des maximalen
Arbeitsbereichs. Die maximale Arbeitskorbtragfahigkeit ist aus Abschnitt —
Maschinenspezifikationen zu ersehen.

Der Arbeitskorb wird durch eine Einstiegstiir an der Riickseite des Arbeitskorbs
betreten. Halten Sie die Einstiegstiir immer geschlossen, auf’er beim Betreten/
Verlassen des Arbeitskorbs und beim Be-/Entladen von Materialien.

Hin- Es ist wichtig, die Last gleichmaRig auf dem Arbeitskorb zu verteilen. Die
weis: Last sollte nach Mdglichkeit nahe der Arbeitskorbmitte angeordnet sein.

3.5 POSITIONEN DER MASCHINENBEDIENELEMENTE

3 &S OAD02110

1. Boden-Bedienpult 5. Wechselstromstecker (Eingang des

2. Arbeitskorb-Bedienpult Batterieladegerats)

3. Bedienelement (T-Griff) zum manuellen 6. Seitliche Gehausetiiren (beide Seiten)
Absenken des Arbeitskorbs 7. Lage der Verriegelung der seitlichen
4. Wechselstromstecker (fiir Wechselstrom- Gehausetiiren (beide Seiten)

Steckdose des Arbeitskorbs)
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3.6 LADEN DER BATTERIEN

Hin- Die Maschine vor dem Laden in einem gut bellifteten Bereich parken.
weis:

A VORSICHT

Das Ladegerat nur in eine ordnungsgemalf installierte und geerdete Steckdose
einstecken. Keine Erdungsadapter verwenden oder den Stecker modifizieren. Den
nicht isolierten Teil des Ausgangssteckers oder den nicht isolierten Batteriepol nicht
berihren.

Das Ladegerat nicht betreiben, wenn das Netzkabel in irgendeiner Art beschadigt
wurde oder falls das Ladegerat einen harten Stof3 erhalten hat, fallen gelassen
wurde oder anderweitig beschadigt wurde.

Die Netzstromversorgung des Ladegerats immer abnehmen, bevor die (pos./neg.)
Verbindungen zur Batterie hergestellt oder abgenommen werden.

Das Ladegerat nicht 6ffnen oder auseinander bauen.

Der Wechselstrom-Eingangsstecker des Batterieladegerats befindet sich im Inneren
des Rahmens hinten links an der Maschine neben dem Batterieladegerat. Siehe
ladegeratspezifische Informationen im Abschnitt — Allgemeine Spezifikationen und
Wartung.

1. Den Wechselstrom-Eingangsstecker des Ladegerats mit einem dreiadrigen,
hochbelastbaren  Verlangerungskabel an eine geerdete Steckdose
anschlieRen.

2. Nach Anschluss des Ladegerats an eine Steckdose fiir Wechselstrom zu
Beginn des Ladevorgangs den normalen Betrieb der LED-Anzeigen am
Ladegerat Uberpriifen (siehe Abschnitt - Wartung durch das
Bedienungspersonal).

Hin- Der aktuelle Batterieladezustand ist auch anhand der LEDs des Arbeits-

weis: korb-Bedienpults bzw. anhand der Multifunktionsdigitalanzeige (falls vor-
handen) auf dem Boden-Bedienpult ersichtlich, sobald die Maschine in
Betrieb genommen wird.

3. Die Batterien sind vollstandig geladen, sobald alle drei GRUNEN LED-
Anzeigen auf dem Arbeitskorb-Bedienpult bzw. am Batterieladegerat-
Statusfeld der Multifunktionsdigitalanzeige leuchten.

Hin- Falls das Ladegeréat eingesteckt gelassen wird, startet es automatisch ei-

weis: nen vollstdndigen Ladezyklus, wenn die Batteriespannung unter eine
Mindestspannung abfallt oder wenn 30 Tage verstrichen sind.
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3.7 BODEN-BEDIENPULT

I ——e —
S
000!

- |
|@m =L =——x

_oeee—— SC000100A

5 P
7 ////,’/ﬁ

1. Boden/Arbeitskorb/AUS-Schlisselwahlschalter 5. Betriebsstundenzéhler

2. Arbeitskorb-Anheben/Absenken-Schalter 6. Uberlastungskontrollleuchte
3. EIN/AUS-Schalter des Wechselrichters (falls 7. Multifunktionsdigitalanzeige (falls vorhanden)
vorhanden)

4. Boden-Not-Aus-Knopf

3.71 Boden-Bedienpult-Funktion

Boden-Not-Aus-Schalter

Die Stromversorgung wird eingeschaltet, indem der Schalter herausgezogen wird,
und ausgeschaltet, indem er niedergedriickt wird. Ein roter, pilzférmiger Not-Aus-
Schalter mit zwei Stellungen, der die Stromversorgung des Bodenbedienpult-
Schliisselschalters ermdglicht, wenn er eingeschaltet und der
Schliisselwahlschalter auf “Boden” gestellt ist. AuRerdem kann der Schalter im
Notfall zum Ausschalten der Stromversorgung zu den Funktionsbedienelementen
eingesetzt werden.

AuBer in Notfallen keine Bedienung vom Boden-Bedienpult aus durchfiihren, wenn
sich Personen im Arbeitskorb befinden.
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Boden/Arbeitskorb/AUS-Schliisselwahlschalter

Der Schlisselwahlschalter am Boden-Bedienpult bewirkt die Stromversorgung des
gewtinschten Bedienpults.

Wenn der Schalter in die Stellung “Boden” (1) gedreht wird, erfolgt die
Stromversorgung der Bedienelemente am Boden-Bedienpult. Wenn der Schalter in
die Stellung “Arbeitskorb” (2) gedreht wird, erfolgt die Stromversorgung der
Bedienelemente am Arbeitskorb-Bedienpult. Bei Nichtbenutzung bzw. beim Parken
der Maschine Uber Nacht sollte der Schalter in die Stellung “AUS” (3) geschaltet
werden.

Betriebsstundenzahler
Die Maschine ist mit einem Betriebsstundenzahler ausgestattet, der die Anzahl der
Betriebsstunden der Maschine angibt.

EIN/AUS-Schalter des Wechselrichters (falls vorhanden)

&

/
;:%\1

000000

HOURS

Sobald der Wechselrichter einschaltet ist, wandelt er die in den eingebauten Batterien gespeicherte

Gleichspannung in Wechselspannung um, die von der Wechselstrom-Steckdose des

Arbeitskorbgelénders bereitgestellt wird.
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Multifunktionsdigitalanzeige (falls vorhanden)

Die Multifunktionsdigitalanzeige umfasst eine Batterie-
Entladungsanzeige, eine LCD-Anzeige, welche den
aktuellen Betriebsstundenzahler-Auslesewert anzeigt,
eine Systemnotfall-LED und Diagnosefehlercodes, wenn
ein Funktionsproblem der Maschine auftritt.

Wenn ein Problem auftritt und ein Diagnosefehlercode
angezeigt wird:

+ Eine LED mit Schraubenschliissel-Symbol (1)
leuchtet auf.

« Ein drei- bis fiinfstelliger Diagnosefehlercode
wird auf der Diagnosefehlercode-LCD-Anzeige
(2) unterhalb des Schraubenschliissel-Symbols

angezeigt. IéED (ROTE LED) SB(?IE}\?\?:CH”

Hin- Wenn mehr als ein Diagnosefehlercode vor- Eﬁ/tnebsstundenzah fBGEERLIE;ICE)E)

weis: handen ist, wird jeder Diagnosefehlercode Diagnosefehlerco 5. Kontrollleuchte
drei Sekunden lang auf dem LCD angezeigt, de-Anzeige “Batterie
bevor zum néchsten Diagnosefehlercode | 3 kontrollleuchte wiederaufladen”
Ubergegangen wird. Nachdem der letzte akti- | “Batterie voll (ROTER BEREICH)
ve Diagnosefehlercode angezeigt wurde, geladen” (GRUNER
durchlauft die Anzeige diese Codes fortwéh- | BEREICH)

rend, bis die Diagnosefehlercodes behoben
sind. Diagnosefehlercodes und ihre Beschrei-
bungen sind in Abschnitt 6.7 zu finden.

1. Systemfehler-

\\

4. Kontrollleuchte

Auf der Multifunktionsdigitalanzeige befinden sich auch Batterie-Entladungsanzeigen (3, 4, 5). Die drei
griinen LEDs zeigen den verbleibenden Ladezustand (die Spannung) der Batterien an.

Hin-  Wenn die Batteriespannung niedrig ist und bald aufgeladen werden muss, beginnt die gel-

weis: be LED (4) zu blinken.

Batterie-Entladungsanzeigen und der Betriebsstundenzahler werden unter normalen
Betriebsbedingungen angezeigt. Wenn ein anderer Diagnosefehlercode als 00x vorhanden ist, werden
die LEDs der Batterie-Entladungsanzeige und der Betriebsstundenzahler nicht angezeigt. Wenn
aulerdem der Arbeitskorb angehoben ist und die Maschine im Kriechgang fahrt, wird das Symbol mit

Schildkrote angezeigt.

Uberlastungskontrollleuchte (LSS)

Mit der Uberlastungskontrollleuchte wird angezeigt, wenn der Arbeitskorb

iberlastet wurde. Ein Alarmton signalisiert auch die Uberlastung des Arbeitskorbs.

Hin- Wenn die Uberlastungskontrollleuchte aufleuchtet, wird ein weiteres

weis: Anheben verhindert. Das Gewicht im Arbeitskorb derart verringern,
dass es die auf dem Tragfahigkeitsaufkleber angegebene Nennarbeits-
belastung nicht Uberschreitet. Dann ist das Bedienpult wieder
funktionsfahig.

Hin- Wenn die Umgebungstemperaturen unter dem Gefrierpunkt liegen, hat

weis: der LS-Schalter eine geringere verfigbare Kapazitat. Dadurch wird der
LS-Schalter ausgeldst, bevor die maximal zuldssige Kapazitét erreicht
wird.
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Arbeitskorb-Anheben/Absenken-Schalter
Dieser Kurzzeitschalter mit drei Stellungen erméglicht das Anheben oder
Absenken des Arbeitskorbs vom Boden-Bedienpult aus.

Hin- Zwischen der Schalterbetatigung und der Bewegung des Arbeitskorbs
weis: tritt eine kurzzeitige Verzdgerung ein.

Beim Betrieb des Arbeitskorbs vom Boden-Bedienpult aus den Heben/Senken-
Schalter in die obere Stellung geschaltet halten, um den Arbeitskorb anzuheben,
bzw. in die untere Stellung geschaltet halten, um einen angehobenen Arbeitskorb
abzusenken. Loslassen, um alle Bewegungen zu stoppen.

3.8 ARBEITSKORB-BEDIENPULT

SC000937A
1. Not-Aus-Schalter 11. Lenkschalter und -aufkleber

2. Anheben/Absenken/Fahren-Wahlschalter 12. Ausléseschalter

3. Mobiltelefon-Halterung (falls vorhanden) 13. Joystick-Bedienelement

4. Hupenknopf 14. Schwarzer/weiler Richtungspfeil

5. Innenbetrieb-/Aullenbetrieb-Modusschalter 15. USB-Anschluss (falls vorhanden):

6. Fahren/Geschwindigkeit-Wahlschalter 16. Regelbarer Neigungswinkel — Beschrankte
7. Tragfahigkeitsanzeige Innenbetrieb Hoéhenanzeige fiir Arbeitskorb

8. Tragfahigkeitsanzeige Auflenbetrieb 17. Neigungs-Kontrollleuchte

9. Systemstdrungs-Kontrollleuchte 18. Alarm

10. Batterie-Entladungsanzeige 19. Uberlastungskontrollleuchte (LSS)

Hin- ES1932i sind nur fiir den EINSATZ IM INNENBEREICH zugelassen.
weis:
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3.81 Arbeitskorb-Bedienpult-Funktion

Alarm

Dieser Alarm, der vorne am Arbeitskorb-Bedienpult montiert ist, ertont bei verschiedenen
Maschinenbedingungen oder Warnhinweis, wie beispielsweise ein Zwitscherton, wenn das System
bereit ist, oder wenn die Maschinen-Neigungswarnung aktiviert wird.

Armschutz (falls vorhanden)

Wenn die Maschine mit einem elektronischen Armschutz ausgestattet ist, wird der Absenkvorgang des
Arbeitskorbs in einer vordefinierten Hohe angehalten und die Rundumlichter der Maschine blinken in
einer anderen Geschwindigkeit, um das Bodenpersonal zu warnen. Die Maschine kann nach einer
Verzégerung von drei (3) Sekunden weiter absenken und die Absenkfunktion wieder aktivieren. Sobald
die Absenkfunktion wieder aktiviert ist, ertdnt ein horbarer Alarm. Nach drei Sekunden wird das
Absenken des Arbeitskorbs fortgesetzt.

Batterieladeanzeige
Auf der Batterieladeanzeige wird der aktuelle Ladezustand der eingebauten
Batterien angezeigt.

« ROTE LED blinkt = Batterien entladen

za00L

» ROTE LED standig AN = Batterieladung niedrig

+ ROTE LED AN und GRUNE LEDs AN = Batterien voll
geladen

Fahren/Heben/Lenken-Joystick-Bedienelement

Ausloseschalter (Freigabe) — Dieser Ausldseschalter befindet sich an der Vorderseite des Joysticks.
Er fungiert als Freigabevorrichtung und muss niedergedriickt werden, bevor die Fahr-, Lenk- und
Hubfunktionen betatigt werden. Wird er losgelassen, wird die aktive Funktion gestoppt.

Die Geschwindigkeit aller ausgewahlten Funktionen wird proportional durch den Abstand von der
(mittleren) Neutralstellung des Joysticks gesteuert.

Hin- Sobald der Ausléseschalter gedriickt ist, hat das Bedienungspersonal fiinf (5) Sekunden

weis: Zeit, um mit dem Ausfiihren einer Funktion zu beginnen. Nach fiinf Sekunden muss der
Ausloseschalter losgelassen und zur Betatigung einer Joystick-Funktion erneut gedriickt
werden.

Hin- Wenn die Maschine auch mit einem FuRschalter ausgestattet ist, den FuBschalter in Ver-

weis: bindung mit dem Ausldseschalter (Freigabe) am Joystick-Bedienelement niederdriicken.
Die Stromversorgung der Bedienelemente des Arbeitskorb-Bedienpults wird unterbrochen,
wenn der Fulschalter losgelassen wird.

Lenkungsschalter — Der Lenkungsschalter wird mit dem Daumen betatigt und befindet sich oben auf
dem Joystick-Bedienungshebel. Durch Driicken des Schalters nach rechts werden die R&der nach
rechts gelenkt. Durch Driicken des Schalters nach links werden die Rader nach links gelenkt.
Joystick — Damit werden Fahren und Heben gesteuert.

ES1932, ES1932i 31221971 45



Bedienungselemente, Anzeigen und Bedienung der Maschine

Fahren/Geschwindigkeit-Wahlschalter a=z
Der Geschwindigkeitsschalter mit zwei Stellungen steuert die Auswahl eines — @
_oWe

hohen oder niedrigen Fahrgeschwindigkeitsbereichs. Hohe Geschwindigkeit in
hindernisfreien, offenen, ebenen und waagerechten Arbeitsbereichen nutzen.

Niedrige Geschwindigkeit in engen Arbeitsbereichen nutzen, um einen @ @
Zusammenstol® mit Hindernissen, anderen Maschinen oder Personen zu oW, —

vermeiden.

Hin- Die Fahrgeschwindigkeit verringert sich automatisch, wenn der Arbeits-
weis: korb Uber die verstaute Stellung angehoben wird, ungeachtet der Stel-
lung des Geschwindigkeitsschalters.

Not-Aus-Schalter

Hin-  Sowohl der Not-Aus-Knopf am Boden-Bedienpult als auch der am Arbeitskorb-Bedienpult
weis: miissen in die Stellung EIN geschaltet sein, damit die Maschine betrieben werden kann.

Wenn der Arbeitskorb vom Boden-Bedienpult aus mit Strom versorgt wird, wird der Arbeitskorb-Not-
Aus-Schalter eingeschaltet, indem der Schalter herausgezogen wird (Ein), bzw. ausgeschaltet, indem
der Schalter hineingedrtickt wird (Aus). Der rote, pilzformige Not-Aus-Schalter mit zwei Stellungen dient
zur Stromversorgung des Arbeitskorb-Bedienpults und dient bei einem Notfall auch zum Unterbrechen
der Stromversorgung der Maschinenfunktionen.

Den Not-Aus-Schalter immer in die Stellung "aus” (hineingedriickt) bringen, wenn die
Maschine nicht in Betrieb ist.

Richtungspfeil fiir Vorwarts/Riickwarts/Anheben/Absenken

Dieser Aufkleber gibt die ordnungsgemafe Richtung zum Montieren des
Arbeitskorb-Bedienpults an, der schwarze Pfeil weist zur Vorderseite der
Maschine. Der schwarze/weile Pfeil gibt auch die Richtung an, in die der Joystick
gemal des Aufklebers fiir den Hub-/Fahrtwahlischalter fiir die ausgewahiten Hub-
bzw. Fahrtfunktionen bewegt werden muss.

Hupe
Durch Driicken dieses Druckknopfschalters kann das Bedienungspersonal -
Personen im Arbeitsbereich auf den Betrieb der Maschine aufmerksam machen. b
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Innenbetrieb/AuRenbetrieb-Anzeige

an, auf welche Betriebsart die Maschine gerade eingestellt ist.

Die Innenbetrieb-Anzeige (GRUN) und die Auenbetrieb-Anzeige (GELB) zeigen o @

Hin-  ES1932i sind nur fiir den EINSATZ IM INNENBEREICH zugelassen.

weis:

Die Innenbetrieb-Anzeige wird angezeigt, wenn Innenbetrieb ausgewahlt ist. Der
Innenbetriebsmodus ist fiir Bereiche bestimmt, die fiir den INNENBETRIEB

vorgesehen sind.

Die Aufenbetrieb-Anzeige wird angezeigt, wenn Aulenbetrieb ausgewahlt ist. Der
AuRenbetriebsmodus ist fir Bereiche bestimmt, die fir den AUSSENBETRIEB o

vorgesehen sind.

Innenbetrieb-/AuBenbetrieb-Modusschalter
Mit dieser Taste wird zwischen den Betriebsarten AuRenbetrieb/Innenbetrieb

gewechselt.

weis:

.—|—O
Hin-  ES1932i sind nur fiir den EINSATZ IM INNENBEREICH zugelassen. @

Hin- INNENBETRIEB ist der Betrieb einer mobilen Hubarbeitsbiihne in windgeschutzten Berei-
weis: chen, so dass kein Wind herrscht. AUSSENBETRIEB ist der Betrieb einer mobilen Hubar-
beitsblihne in einer Umgebung, die dem Wind ausgesetzt ist.

Bevor Sie Innenbetrieb wéhlen, stellen Sie sicher, dass das Gerat in einem windgeschiitzten Bereich
verwendet wird, damit kein Wind aufkommt.

Nur CE-/UKCA-Maschinen: Um von einem Modus in einen anderen zu wechseln, muss sich der
Arbeitskorb in verstauter Position befinden. Wenn der Modusschalter gedriickt wird, wéhrend die
Maschine angehoben ist, blinkt die Anzeige, aber der Maschinenstatus andert sich nicht.

Betreiben Sie die Maschine nicht im INNENBETRIEBSMODUS, wenn sie im
AUSSENBEREICH eingesetzt wird. Beachten Sie alle Angaben auf dem
Tragfahigkeitsaufkleber des Arbeitskorbs flir die gewahlte Betriebsart. Die
Nichtbeachtung kann zum Umkippen der Maschine, zu Verletzungen oder zum Tod
fuhren.
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Anheben/Absenken/Fahren-Wahlschalter

Hin- Bei Auswahl der Anheben/Absenken- und Fahren-Funktionen muss
weis: der Joystick ungeféhr 1/2 Sekunde lang in die Neutralstellung zuriick
bewegt werden, bevor die Funktionsdnderung wirksam wird.

Dieser Kipphebelschalter dient zur Auswahl der Fahrt- oder Hubfunktion. Nach
Auswahl einer Funktion muss der Joystick benutzt werden, um diese Funktion zu
aktivieren. Die ausgewahlte Funktion nur andern, wéahrend sich der Joystick in der
Neutralstellung befindet. Andernfalls andert sich die ausgewahlte Funktion nicht,
bis der Joystick in die Neutralstellung zuriick bewegt wird.

Mobiltelefon-Halterung (falls vorhanden)
Bietet einen Stauraum fiir Mobiltelefone im Arbeitskorb.

Uberlas_tungskontrollleuchte (LSS)
Mit der Uberlastungskontrollleuchte wird angezeigt, wenn der Arbeitskorb
Uberlastet wurde. Ein Alarmton signalisiert auch die Uberlastung des Arbeitskorbs.

Hin- wenn die Uberlastungskontrollleuchte aufleuchtet, wird ein weiteres

weis: Anheben verhindert. Das Gewicht im Arbeitskorb derart verringern,
dass es die auf dem Tragfahigkeitsaufkleber angegebene Nennarbeits-
belastung nicht (berschreitet. Dann ist das Bedienpult wieder
funktionsfahig.

Hin- Wenn die Umgebungstemperaturen unter dem Gefrierpunkt liegen, hat

weis: der LS-Schalter eine geringere verfiighare Kapazitat. Dadurch wird der
LS-Schalter ausgeldst, bevor die maximal zuléssige Kapazitat erreicht
wird.

Anheben und Absenken des Arbeitskorbs
1. Wenn die Maschine abgestellt wurde, den Schliisselwahl-

schalter in die Stellung “Arbeitskorb” bringen.

-
o (A\)/A

2. Beide Not-Aus-Schalter in die Stellung “EIN” bringen.

3. Den Anheben/Absenken/Fahren-Wahischalter in die Stellung
Heben schalten.

4. Den Ausloseschalter zusammengedriickt halten und den Joy-
stick zurlick bewegen (Arbeitskorb hoch - in Richtung des
weilen Pfeils) bzw. den Joystick vorwérts bewegen (Arbeits-
korb ab - in Richtung des schwarzen Pfeils) und festhalten,
bis die gewtinschte Hoéhe erreicht wird. Wird der Auslése-
schalter losgelassen oder der Joystick in seine Mittelstellung
zurlick bewegt, so wird die betatigte Funktion gestoppt.
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Lenken

Am Arbeitskorb-Bedienpult den Anheben/Absenken/Fahren-Wahlschalter in die
Stellung Fahren schalten.

Zum Lenken der Maschine den Ausldseschalter und den mit dem Daumen
bedienbaren Lenkwippenschalter am Joystick-Griff betatigen. Fur
Rechtswendungen nach rechts und fiir Linkswendungen nach links driicken. Beim
Loslassen kehrt der Schalter in die mittlere Stellung “Aus” zuriick und die Réder
bleiben in der zuvor gewahlten Stellung. Um die Rader in die Mittelstellung
zurlickzubringen, muss der Schalter in die entgegengesetzte Stellung gehalten
werden, bis die Rader gerade stehen. N

Ny
4

i

Lenken und Fahren
1. Den Schlisselwahlschalter am Boden-Bedienpult auf Arbeitskorb-Betrieb schalten.

2. Die Not-Aus-Schalter, einen am Arbeitskorb und einen am Boden-Bedienpult, in die Stellung
EIN schalten.

A ACHTUNG

Mit angehobenem Arbeitskorb nur auf einer ebenen und festen Flache innerhalb der
Grenzen des maximalen Arbeitsbereichs fahren, wobei dieser frei von Hindernissen
und Vertiefungen sein muss.

Um Kontrollverlust Uber die Fahrfunktion oder Umkippen an Neigungen und
Bdschungen zu vermeiden, darf die Maschine nicht auf Neigungen und Béschungen
gefahren werden, die die in Abschnitt 6 angegebenen Grenzwerte Uberschreiten.

Vor dem Fahren die Aufkleber mit den schwarzweif3en Richtungspfeilen am Chassis
und am Arbeitskorb-Bedienpult ausfindig machen. Den Joystick in die Richtung des
schwarzen oder weil3en Pfeils bewegen, der der Farbe des Pfeils am Chassis flr die
beabsichtigte Fahrtrichtung entspricht.

Falls die Neigungsanzeige-Warnleuchte / der Neigungsanzeige-Alarm beim Fahren
mit angehobenem Arbeitskorb ausgeldst wurde, den Arbeitskorb vollstandig
absenken und auf eine ebene, feste Standflache innerhalb der Grenzen des
maximalen Arbeitsbereiches fahren.

Systemstorungs-Kontrollleuchte I

Wenn diese Kontrollleuchte blinkt, ist ein Systemfehler aufgetreten, wodurch der \N\7/
Maschinenbetrieb méglicherweise gestoppt wird N 7
Die Multifunktionsdigitalanzeige (falls vorhanden) am Boden-Bedienpult prifen, um - -

festzustellen, ob ein Diagnosefehlercode angezeigt wird. “7 ~
Falls der Code nicht vom Bedienungspersonal geldscht werden kann, muss die
Maschine von einem qualifizierten JLG-Mechaniker gewartet werden.

Neigungsanzeige-Warnleuchte und -Alarm

Eine rote Warnleuchte auf dem Bedienpult leuchtet auf und ein Alarm ertont, wenn
die Neigungswinkel-Abschalteinstellungen des Chassis erreicht oder tiberschritten EL
werden.
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Falls die Neigungsanzeige-Warnleuchte / der Neigungsanzeige-Alarm bei
angehobenem Arbeitskorb ausgeldst wurde, den Arbeitskorb absenken und auf eine
ebene, feste Standflache innerhalb der Grenzen des maximalen Arbeitsbereiches
fahren.

Vorwarts- und Riickwértsfahren

Den Anheben/Absenken/Fahren-Wahlschalter am Arbeitskorb in die

Stellung Fahren/Lenken schalten. Den Ausldseschalter vorne am Em=l ﬁ A
Joystick zusammendriicken und den Joystick nach vorne bewegen, um

vorwarts zu fahren, bzw. nach hinten bewegen, um riickwérts zu [EL=] @ @
fahren.

Das Fahrsystem funktioniert proportional: den Joystick aus der

Neutralstellung weiter in Fahrtrichtung bewegen, wenn eine hohere

Fahrgeschwindigkeit gewiinscht wird. Wird der Ausl6seschalter

losgelassen oder der Joystick in die Mittelstellung zurlickbewegt, so
wird die Maschinenbewegung gestoppt.

Hin- Den Joystick in die Richtung des schwarzen oder weillen

weis: Pfeils bewegen, der der Farbe des Pfeils am Chassis fiir
die beabsichtigte Fahrtrichtung entspricht, um die ordnungs-
gemale Ausfliihrung der gewiinschten Arbeitskorbfunktion
zu gewahrleisten.

USB-Anschluss (falls vorhanden):
Bietet einen USB-Anschluss im Arbeitskorb.

Regelbarer Neigungswinkel — Beschrénkte Hohenanzeige fiir
Arbeitskorb

Diese Kontrollleuchte zeigt die maximal erlaubte Hohe des Arbeitskorbs an, wenn
sich die Maschine innerhalb der Grenzen der variablen Neigung befindet. Nach
Aktivierung wird die erlaubte Hohe des Arbeitskorbs in Form von einer von drei
Hohenstufen angezeigt und ist abhangig vom Neigungswinkel, der vom
Neigungssensor der Maschine erfasst wird. Siehe Tabellen in Abschnitt 2 fiir den
Neigungswinkel — Héhenbeschrankungen beim Betrieb des Arbeitskorbs.

e+

3.9 MANUELLES ABSENKEN DES ARBEITSKORBS

Mittels manuellem Absenken des Arbeitskorbs wird bei einem totalen Ausfall der
Antriebsleistung eingesetzt, um den Arbeitskorb mittels Schwerkraft abzusenken.
Der T-Griff zur manuellen Absenksteuerung befindet sich hinten links an der
Maschine, unmittelbar unterhalb der Arbeitskorbleiter. Den Anweisungsaufkleber
ausfindig machen, der sich neben dem Freigabegriff befindet.

Das Absenkverfahren wird folgendermaf3en angewandt:
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1. Den T-Griff zur manuellen Absenksteuerung ausfindig machen.

Hande und Arme beim Absenken aus dem Bewegungsbereich der Scherenarme und
des Arbeitskorbs fernhalten.

2. Den T-Griff fassen und langsam herausziehen, um die Scherenarme/den
Arbeitskorb abzusenken. Wenn der Arbeitskorb auf die gewiinschte Stufe
abgesenkt ist, den T-Griff in Ruhestellung zurlickkehren lassen.

N

SCO00013A
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3.10 NEIGUNG UND SEITLICHE BOSCHUNG

op
Ein]

2R SIDESLOPE

0ADO1340

LEVEL

3.11 ARBEITSKORBAUSSCHUB

Diese Maschine ist mit einem Ausschub ausgestattet, mit dem das
Bedienungspersonal besseren Zugriff auf bestimmte Arbeitsbereiche hat. Der
Arbeitskorbausschub verlangert die Vorderseite des Arbeitskorbs.

Die maximale Tragféhigkeit des Arbeitskorbausschubs ist aus dem Abschnitt
“Maschinenspezifikationen” oder aus dem Tragfahigkeitsschild am Arbeitskorb zu
ersehen.

A VORSICHT

Den Arbeitskorb nicht absenken, ohne den Arbeitskorbausschub vollstandig
einzufahren.

Zum Ausschieben des Arbeitskorbs:

1.  Mit dem Ful auf den Hebel des Verriegelungsmechanismus (1) treten, bis er
die hintere Verriegelung (3) des Arbeitskorbausschubs freigibt.

2. Wahrend Sie den Hebel halten, ergreifen Sie die oberen Handlaufe (2) und
driicken Sie sie nach vorne, bis der Stift des Verriegelungsmechanismus in die
vordere Verriegelung (4 oder 5) des Arbeitskorbausschubs einrastet.

Zum Einschieben des Ausschubs:
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Mit dem Full den Hebel des Verriegelungsmechanismus (1) nach unten
driicken, bis er die vordere Verriegelung (4 oder 5) des Arbeitskorbausschubs

freigibt.

Ergreifen Sie die oberen Handlaufe (2) und ziehen Sie sie zurlck, bis der Stift
des \Verriegelungsmechanismus in die hintere Verriegelung des
Arbeitskorbausschubs (3) einrastet.

hl

SCO000124A

3.12 PARKEN UND ABSTELLEN DER MASCHINE

1.

Die Maschine an eine geschiitzte und gut beliiftete Stelle fahren.

2. Sicherstellen, dass der Arbeitskorb vollstdndig abgesenkt ist.

Wenn die Maschine zum nachtlichen Parken oder zum Laden der Batterien
abgestellt wird, missen die Not-Aus- und Antriebswahlschalter in die Stellung “Aus”
geschaltet werden, damit die Batterien nicht entladen werden.

3. Den Arbeitskorb/Boden-Schlisselwahlschalter am Boden-Bedienpult in die

Stellung AUS schalten und den Schllssel abziehen, um die Maschine zu
deaktivieren und unbefugte Verwendung zu verhindern.

Am Boden-Bedienpult den Not-Aus-Schalter in die Stellung “Aus” driicken.

Erforderlichenfalls das Arbeitskorb-Bedienpult, die Anweisungsschilder und
Vorsichts- und Warnaufkleber abdecken, so dass sie vor Witterungseinflissen
geschitzt sind.
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6. Mindestens zwei Rader durch Unterlegkeile blockieren, wenn die Maschine flr
langere Zeit geparkt werden soll.

Hin-  Fir zusatzlichen Schutz kann das Arbeitskorb-Bedienpult an der Montage-
weis: platte befestigt werden.
Dariliber hinaus lassen sich die seitlichen Gehausetiiren sichern, indem ein
Vorhangeschloss durch die Lécher direkt unter der Tirverriegelung jeder Tdr
geschoben wird.

3.13 VERFAHREN ZUM HERUNTERKLAPPEN DER
ARBEITSKORB-HANDLAUFE (FALLS VORHANDEN)

Die Handlaufe nur dann herunterklappen, wenn sich die Maschine in der verstauten
Stellung (Arbeitskorb vollstdndig abgesenkt) befindet. Den Arbeitskorb nicht
anheben, wenn die Handlaufe heruntergeklappt sind. Beim Anheben des
Arbeitskorbs mussen sich die Handlaufe in aufrechter Stellung befinden und
ordnungsgemal gesichert sein.

Die Arbeitskorb-Handlaufe lassen sich nur ab dem mittleren Handlauf
herunterklappen, aulter dem Handlauf an der Hecktr.

3.131 Arbeitskorbausschub mit Handlauf in Handlauf
Die Arbeitskorb-Handlaufe werden in der folgenden Reihenfolge heruntergeklappt

(siehe Abbildung — Seiten-Handldufe des Arbeitskorbs — Reihenfolge des
Herunterklappens, Seite 56):
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1. Stift hochziehen und den oberen Handlauf der HECKTUR nach innen zum
RECHTEN seitlichen Handlauf klappen. Arbeitskorb-Bedienpult entfernen und
am Arbeitskorbboden abstellen.

Hin- Die Handlaufstifte des vorderen Arbeitskorbausschubs missen entfernt

weis: werden und die oberen seitlichen Handlaufe werden zum Maschinen-
heck hin geschoben, bevor die seitlichen Handlaufe abgesenkt werden.
Die Stifte in den unteren Locher der oberen seitlichen Handlaufe des
Ausschubs stecken, bevor die seitlichen Handlaufe des Hauptarbeits-
korbs heruntergeklappt werden.

2. Schwenktir vollstdndig 6ffnen und festhalten, gleichzeitig den RECHTEN
seitlichen Handlauf herunterklappen.

3. LINKEN seitlichen Handlauf herunterklappen.
4. VORDEREN Handlauf des Arbeitskorbausschubs herunterklappen.

Zum Anheben der Handlaufe in die aufrechte Stellung die Handlaufe in umgekehrter
Reihenfolge des Zusammenklappens hochklappen. Die Handlaufe kraftig in ihre
jeweilige Stellung hochziehen und die Griffstifte wieder in den Handlaufen
anbringen.

Nachdem die Handlaufe Heruntergeklappt wurden, ist dulRerste Vorsicht geboten,
wenn der Arbeitskorb verlassen oder betreten wird. Den Arbeitskorb nur Gber die
dafiir vorgesehenen Tore und Leitern betreten und verlassen.

A ACHTUNG

Wenn Sie die Maschine vom Boden aus mit dem Arbeitskorb-Bedienpult fahren,
hangen Sie das Bedienpult nicht wahrend der Fahrt an einem Teil der Maschine auf.
Halten Sie das Bedienpult in der Hand und halten Sie mindestens 1 m (3 ft) Abstand
zur Maschine.
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Abbildung 5. Handlauf in Handlauf — Reihenfolge des Herunterklappens
3.13.2 Arbeitskorbausschub mit doppelten Handlaufen

Die Handlaufe nur dann herunterklappen, wenn sich die Maschine in der verstauten
Stellung (Arbeitskorb vollstandig abgesenkt) befindet. Den Arbeitskorb nicht
anheben, wenn die Handlaufe heruntergeklappt sind. Beim Anheben des
Arbeitskorbs mussen sich die Handlaufe in aufrechter Stellung befinden und
ordnungsgemal gesichert sein.
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1. Das Arbeitskorb-Bedienpult abnehmen und auf dem Deck des Arbeitskorbs
ablegen.

2. Zwei Stifte an den oberen vorderen Handlaufen entfernen, dann die Handlauf-
Frontplatte zum Arbeitskorbboden hin herunterklappen.

3. Innere Handlaufe des Ausschubs zum Arbeitskorbboden hin herunterklappen.
Den Handlaufstift am oberen hinteren Handlauf entfernen und nach innen zum
rechten seitlichen oberen Handlauf klappen.

4. Die auleren Handlaufe des Arbeitskorbs zum Arbeitskorbboden hin
herunterklappen

Zum Anheben der Handlaufe in die aufrechte Stellung die Handlaufe in umgekehrter
Reihenfolge des Zusammenklappens hochklappen und die Stifte wieder in die
Handlaufe stecken.

Nachdem die Handlaufe Heruntergeklappt wurden, ist dulRerste Vorsicht geboten,
wenn der Arbeitskorb verlassen oder betreten wird. Den Arbeitskorb nur Uber die
dafiir vorgesehenen Tore und Leitern betreten und verlassen.

Wenn Sie die Maschine vom Boden aus mit dem Arbeitskorb-Bedienpult fahren,
héngen Sie das Bedienpult nicht wahrend der Fahrt an einem Teil der Maschine auf.
Halten Sie das Bedienpult in der Hand und halten Sie mindestens 1 m (3 ft) Abstand
zur Maschine.

3.13.3 Arbeitskorb mit QuickFold-Handlaufsystem

1. Die beiden Spannverschllisse (1) an der Vorderseite des Handlaufsystems
offnen.

2. Beide Ausléser (2) hinten rechts und links am Handlaufsystem driicken.

Hin- Bei gedruckten Hebeln wird die Verriegelung geldst. Dadurch kénnen die
weis: obere und untere Halfte des Handlaufsystems geltst werden.

3. Beide Hande auf den Ausldsern (2) belassen und die Handlaufe absenken.

Um die Handldufe wieder in die aufrechte Position zu bringen, den linken und
rechten Seitenhandlauf greifen und zuriick und nach oben ziehen, bis die
Verriegelungen einrasten. Zur Vorderseite des Handlaufsystems bewegen und die
Spannverschlisse (1) schlie3en.
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Nachdem die Handlaufe Heruntergeklappt wurden, ist duRerste Vorsicht geboten,
wenn der Arbeitskorb verlassen oder betreten wird. Den Arbeitskorb nur Uber die
dafiir vorgesehenen Tore und Leitern betreten und verlassen.

Beim Betrieb (Fahrt) der Maschine mit dem Arbeitskorb-Bedienpult vom Boden aus
und mit heruntergeklappten Handlaufen einen Abstand von mindestens 1 m (3 ft) zur
Maschine einhalten.

3.13.4 Arbeitskorb mit schmalen Zugangshandlaufen

Hin- Diese Handlaufoption ist nur fiir ES1932-Maschinen auf dem ANSI-Markt er-
weis: haltlich. Sie kann sowohl bei Innen- als auch bei AuRenkonfigurationen ver-
wendet werden.

Hin- Einige Arbeitskorb-Zubehorteile kdnnen bei eingeklappten Handlaufen nicht
weis: verwendet werden. Weitere Informationen finden Sie in den Tabellen Uber
die Optionen-/Zubehdr-Kombinationen.

1. Den Steuerungskasten des Arbeitskorbs von der Vorder- zur Hinterseite der
Maschine bewegen.

2. Die Stifte aus den vorderen oberen Ecken der Arbeitskorb-Handldufe
entfernen.
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3. Die oberen Handlaufe leicht anheben und zuriickziehen, um sie auszurasten.
Die Stifte wieder in die Locher unter den Handlaufen einsetzen.

4. Die Hebel an der Riickseite der oberen Arbeitskorb-Handlaufe drehen und
nach hinten ziehen, um die Handlaufe zu l6sen.

5. Die seitlichen Handlaufe auf den Arbeitskorbboden herunterklappen.

6. Die Stifte der mittleren Handlaufe an der Vorderseite des Arbeitskorbs
entfernen, um das Schild zu I6sen.

7. Die schwarze Schildabdeckung zurilickziehen, um Zugang zum Ablagetisch zu
erhalten.
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8. Die Aufhédngungsstange hochziehen und verriegeln, dann mit einem Stift
sichern.

OADO02010

3.14 ANHEBEN UND FESTZURREN DER MASCHINE

3.141 Anheben

Die Maschine kann mit einem Gabelstapler angehoben werden. Nur vom
Maschinenheck aus anheben und nur, wenn sich der Arbeitskorb in der verstauten
Stellung befindet. Die Breite der Hubzinken des Gabelstaplers (1) auf
ordnungsgemalen Sitz an den Gabelstaplertaschen einstellen. Die
Gabelstaplerzinken in die Gabelstaplertaschen einfiihren und die Maschine
vorsichtig anheben.

Die Maschine kann auch mittels einer Traverse und vier gleich langen Gurten oder
Ketten, die das gesamte Bruttogewicht der Maschine tragen kdnnen, angehoben
werden. Nur an den Hubosen, die sich an den vier Ecken der Maschine befinden,
anheben.

A ACHTUNG

Das seitliche Anheben der Maschine mit einem Gabelstapler wird von JLG nicht
empfohlen. Falls die Maschinen seitlich angehoben werden muss, so muss
vorsichtig vorgegangen werden, damit sich die Schlaglochschutzstangen nicht von
unten am Rahmen festklemmen.

Nach jedem seitlichen Anheben der Maschine muss das Schlaglochschutzsystem
unbedingt gepriift werden, bevor die Maschine wieder in Betrieb genommen wird.
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1. Hubzinken des
Gabelstaplers
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1. Vier gleich lange Ketten oder Hubgurte

3.14.2

A

D

/i

Vi

—T

I\
: /-\\\\

2. Traversenbaugruppe

Beim Transportieren der Maschine muss der Arbeitskorb véllig in die verstaute
Stellung abgesenkt sein, wobei die Maschine sicher an der Pritsche des Lkw oder
Anhangers verankert ist. An der Frontpartie der Maschine befinden sich zwei
Verankerungs6sen und eine Hubdse, am Heck der Maschine zwei Verankerungs-/

Hubdsen.
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3.15 ABSCHLEPPEN

Das Abschleppen dieser Maschine wird nicht empfohlen, auf3er es liegt ein Notfall
wie beispielsweise eine Stérung der Maschine oder ein Totalausfall des
Maschinenantriebs vor.

Fur den Fall, dass die Maschine abgeschleppt werden muss, ist sie mit einem
Druckknopf zum elektrischen Lésen der Bremsen ausgestattet. Nach dem gelben
Knopf am hinteren linken Ende der Maschine Ausschau halten.

1. Die Rader durch Unterlegkeile blockieren oder die Maschine mit dem
Abschleppfahrzeug sichern.

2. Den Not-Aus-Schalter herausziehen und den Schllsselschalter in die Boden-
Betriebsart schalten.

3. Den gelben Knopf eine Sekunde lang gedriickt halten, um die Bremsen
freizugeben. Ertont ein Alarmton, lauft der Pumpenmotor mehrere Sekunden
lang, um die Bremsen freizugeben.

4. Um die Bremsen wieder anzuziehen, erneut den gelben Knopf driicken, die

Stromversorgung der Maschine aus- und wieder einschalten oder den
Schlisselschalter in die Arbeitskorbbetriebsart stellen.
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o
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A. LED Motion / gelbes Rundumlicht (CS550) B. Rundumlicht

Hin-  Bild nur zu Referenzzwecken. Das Design des Rundumlichts kann je nach
weis: Typ und Installationsort des Rundumlichts sowie dem Maschinenmodell
variieren.
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3.16.1 ClearSky® LED Motion / gelbes Rundumlicht (CS550)

Das ClearSky® CS550 ist auf mit ClearSky Smart Fleet™ ausgestatteten Maschinen
installiert.

Das CS550 kann als Rundumlicht der Maschine fungieren und mehrere Farben und
Blinkmuster fir Kommunikations- und Identifikationszwecke verwenden. Neben
Gelb kann Sie folgende Farben haben: Rot, Blau, Grin, Cyan und Weilk. Die
ClearSky Smart Fleet-Mobilgerat-App kann visuelle oder akustische Alarme steuern,
um bei der Identifizierung der Maschinen zu helfen.

Das CS550 fungiert auch als sichtbarer Verbindungspunkt fur ClearSky Smart Fleet.
Weitere Informationen finden Sie im Abschnitt “ClearSky Smart Fleet”.

3.16.2 Gelbes Rundumlicht

Dieses gelbe Rundumlicht blinkt in einem konsistenten Muster, um andere Personen
in der Nahe darauf hinzuweisen, dass die Maschine eingeschaltet ist.
Méglicherweise blinkt das Gerat auch mit anderen Blinkmustern, um bestimmte
Warnmeldungen anzuzeigen.

3.17 CLEARSKY SMART FLEET™

ClearSky Smart Fleet™ integriert die Hardware in Maschinen mit webbasierter
Software und einer mobilen App, um Flottenmanagementdaten und
Analysefunktionen  bereitzustellen.  Mitarbeiter mit den entsprechenden
Berechtigungen konnen Uber ein Dashboard im ClearSky Smart Fleet-Webportal
oder in der ClearSky Smart Fleet-Mobilgerat-App auf Telematik- und
Maschinenidentifikationsdaten zugreifen. (Die Navigation und die visuelle
Konfiguration im Webportal und der mobilen App kénnen sich unterscheiden).

Zu den Funktionen gehdren die Uberwachung der Maschine, wie z. B.
Kraftstoffstand und Batterieladung, Fernanalyseaufgaben wie Diagnosefehlercodes
oder Systemwarnungen, sowie Zugangsbeschrankungen (falls verfugbar).

Weitere Informationen finden Sie im Abschnitt “Zugangskontrolle und
Rundumlichter” dieses Handbuchs. Besuchen Sie den ClearSky-Bereich der JLG-
Website, um weitere Ressourcen und Informationen zum Zugriff auf Daten tber das
Webportal oder die mobile App zu erhalten.

3.18 ZUGANGSKONTROLLE - CLEARSKY SMART
FLEET™ (FALLS VORHANDEN)

Der Zugang von Bedienern zur Maschine kann aus der Ferne in einen
eingeschrankten Zustand versetzt werden.

Wenn eine Anderung eines eingeschréankten Zustands erforderlich ist, wenden Sie
sich an den Inhaber des ClearSky Smart Fleet™-Kontos. Nur autorisiertes Personal
kann iber das Webportal oder die mobile App Anderungen vornehmen.
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Dieses Gerat ist moglicherweise mit ClearSky Smart Fleet-Zugangskontrolle
ausgestattet. Mithilfe der ClearSky Smart Fleet-Mobilgerat-App oder des Webportals
kann die Maschine (per Fernzugriff oder lokal) in einen eingeschrankten Zustand
versetzt werden, der die Funktionalitat der Maschine fir alle Bediener begrenzt.

Indem sie diese Maschine verwenden, erkennen Bediener die
Zugangskontrollfunktionalitét einschlieBlich der eingeschrankten Zustande an und
berticksichtigen sie in ihren jeweiligen Planen zur sicheren Verwendung.

Zu den eingeschréankten Zustianden gehéren moglicherweise:

1. Geschwindigkeitseinschrankung: Die Fahrgeschwindigkeit der Maschine ist
auf niedrige Geschwindigkeit begrenzt und die Hubgeschwindigkeit ist
verringert.

2. Geschwindigkeit und Funktion eingeschrankt: Die Fahrgeschwindigkeit der
Maschine ist auf eine niedrige Geschwindigkeit und der Arbeitskorb auf eine
vollstdndig abgesenkte Position beschrankt. In diesem Zustand darf der
Arbeitskorb, sobald er vollstandig abgesenkt ist, diese definierte Position nicht
mehr verlassen.

3. Gesperrt: Die Maschine wurde gesperrt und kann nicht betrieben werden
(einschlief3lich Motorstart, falls vorhanden).

Hin- Die Funktionalitat kann eingeschrankt werden, wenn das CS550 (ClearSky®
weis: LED Motion / gelbes Rundumlicht) beschadigt oder entfernt wurde. JLG bie-
tet einen Schutzkafig an.

Maschinen mit ClearSky Smart Fleet-Zugangskontrolle sind auch mit dem CS550
ausgestattet. Weitere Informationen finden Sie im Abschnitt “ClearSky Smart Fleet
und Rundumlichter” dieses Handbuchs.

Zum Zeitpunkt der Veroffentlichung ist die Zugangskontrolle nicht fiir CE-/UKCA-
Markte verfligbar.
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3.19 STELLEN, AN DENEN SICH
SICHERHEITSAUFKLEBER BEFINDEN

SC000166A
Abbildung 6. ES1932i, ES1932 Aufkleber — Ansicht 1
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Abbildung 7. ES1932i, ES1932 Aufkleber — Ansicht 2
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Abschnitt 4
Verfahren fur Notfalle

41 ALLGEMEINES

Dieser Abschnitt erlautert die Schritte, die in Notfallsituationen beim Betrieb
ausgefuihrt werden sollen.

4.2 BENACHRICHTIGUNG BEI VORFALLEN

JLG Industries, Inc. muss unverziiglich von jedem Vorfall benachrichtigt werden, an
dem ein JLG-Produkt beteiligt ist. Auch wenn keine Verletzungen oder Sachschaden
erkennbar sind, muss JLG telefonisch benachrichtigt und von allen erforderlichen
Einzelheiten unterrichtet werden.

+ USA: 877-JLG-SAFE (554-7233)

+ EUROPA: +32 89 84 82 20

* AUSTRALIEN: +61 (2 65) 811111

* E-Mail: productsafety@jlg.com

Jegliche Garantie fir die jeweilige Maschine kann unglltig werden, wenn der

Hersteller nicht innerhalb von 48 Stunden nach einem Vorfall, an dem ein Produkt
von JLG Industries beteiligt ist, benachrichtigt wird.

Die Maschine nach jedem Vorfall grindlich untersuchen. Den Arbeitskorb erst
anheben, wenn sichergestellt ist, dass samtliche Schaden repariert wurden und dass
alle Bedienelemente einwandfrei funktionieren. Alle Funktionen zuerst vom Boden-
Bedienpult und dann vom Arbeitskorb-Bedienpult aus Gberprifen.
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4.3 BEDIENUNG IM NOTFALL

4.3.1 Verwendung des Boden-Bedienpults

Das Bedienungspersonal muss uber Kenntnisse zur Verwendung des Boden-
Bedienpults in einer Notfallsituation verfiigen.

Das Bodenpersonal muss grindlich mit den Betriebseigenschaften der Maschine
und den Funktionen des Boden-Bedienpults vertraut sein. Die Schulung muss die
Bedienung der Maschine, Lektlre und Verstandnis dieses Abschnitts und praktische
Erfahrungen mit der Betatigung der Bedienelemente in simulierten Notfallen
umfassen.

4.3.2 Bedienungspersonal unfahig zur Steuerung der Maschine

Wenn das Arbeitskorb-Bedienungspersonal nicht zur Bedienung oder Steuerung der
Maschine in der Lage ist:

1. Andere Mitarbeiter diirfen die Maschine vom Boden-Bedienpult aus nur den
Erfordernissen entsprechend steuern.

2. Nur qualifizierte Personen auf dem Arbeitskorb dirfen die Arbeitskorb-
Bedienelemente betatigen. DEN BETRIEB NICHT FORTSETZEN, WENN DIE
BEDIENELEMENTE NICHT NORMAL FUNKTIONIEREN.

3. Rettungsausristung kann eingesetzt werden, um Personen vom Arbeitskorb
zu holen. Kréne und Gabelstapler kénnen eingesetzt werden, um die
Bewegung der Maschine zu stabilisieren.

4.3.3 Arbeitskorb in der Hohe verfangen

Wenn sich der Arbeitskorb an hoch liegenden Bauwerken oder Vorrichtungen
festklemmt oder verfangt, wie folgt vorgehen:

1. Die Maschine abstellen.

2. Alle Personen aus dem Arbeitskorb an einen sicheren Ort bringen, bevor die
Maschine freigesetzt wird. Das Personal muss den Arbeitskorb verlassen,
bevor Bedienelemente an der Maschine betatigt werden.

3. Mit Hilfe von Kranen, Gabelstaplern oder anderen Vorrichtungen die
Bewegung der Maschine nach Bedarf stabilisieren, um Umkippen zu
verhindern.

4. Vom Boden-Bedienpult aus den Arbeitskorb vorsichtig vom Objekt befreien.

5. Nachdem der Arbeitskorb oder der Ausleger freigemacht wurde, die Maschine
wieder starten und den Arbeitskorb zurlick in eine sichere Position bringen.
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6. Die Maschine auf Schaden untersuchen. Wenn die Maschine beschadigt ist
oder nicht einwandfrei funktioniert, die Maschine sofort abstellen. Die Stérung
dem zusténdigen Wartungspersonal melden. Die Maschine darf erst in Betrieb
genommen werden, nachdem sie fir betriebssicher erklart wurde.

4.3.4 Aufrichten der umgekippten Maschine

Ein Gabelstapler ausreichender Leistung oder eine entsprechende Maschine unter
die angehobene Seite des Chassis setzen, mit einem Kran oder einer anderen
geeigneten Hubvorrichtung den Arbeitskorb anheben und dabei das Chassis vom
Gabelstapler oder anderen Geréat absenken.

44 MANUELLES ABSENKEN DES ARBEITSKORBS

Mittels manuellem Absenken des Arbeitskorbs wird bei einem totalen Ausfall der
Antriebsleistung eingesetzt, um den Arbeitskorb mittels Schwerkraft abzusenken.
Der T-Griff zur manuellen Absenksteuerung befindet sich hinten links an der
Maschine, unmittelbar unterhalb der Arbeitskorbleiter. Den Anweisungsaufkleber
ausfindig machen, der sich neben dem Freigabegriff befindet.

Das Absenkverfahren wird folgendermafien angewandt:

1. Den T-Griff zur manuellen Absenksteuerung ausfindig machen.

Hande und Arme beim Absenken aus dem Bewegungsbereich der Scherenarme und
des Arbeitskorbs fernhalten.

2. Den T-Griff fassen und langsam herausziehen, um die Scherenarme/den
Arbeitskorb abzusenken. Wenn der Arbeitskorb auf die gewiinschte Stufe
abgesenkt ist, den T-Griff in Ruhestellung zuriickkehren lassen.
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4.5 CLEARSKY SMART FLEET™ — GESPERRTER
ZUSTAND

Die Maschine kann Uber ClearSky Smart Fleet aus der Ferne in den gesperrten
Zustand versetzt werden.

Wenn das CS550 (ClearSky® LED Motion / gelbes Rundumlicht) von einer
Maschine entfernt oder durch Beschadigung vom Steuersystem getrennt wird, kann
die Maschine ebenfalls in den gesperrten Zustand versetzt werden.

Wenden Sie sich an den Inhaber des ClearSky Smart Fleet™-Kontos, wenn sich die
Maschine im gesperrten Zustand befindet.
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Zubehor

51 VERFUGBARES ZUBEHOR

Tabelle 7. ES1932i, ES1932 - Verfiigbares Zubehor

Markt
ZUBEHOR ANSI CE/ China
USA)
1/2-in-Luftleitung v
DC/AC-Wechselrichter 4
Magnetische
Tiirverriegelung v v v v v v v
Anti-Vandalismus- v v v v v v v
Paket
Arbeitskorbausschub-
griffe v v v v v v v
Arbeitskorb-
Arbeitsscheinwerfer v Y v v v v v
FuRschalter v
Schwerlast-
Werkzeugablage v v v v v v v
SkySense® v v v v v v v
Tabelle 8. Nur ES1932 - Erhaltliche Zubehorteile
Markt
ZUBEHOR ANSI CE/ China
(Nur ANSI CSA UKCA AUS | MOL70 (GB)
USA)
Drahtspulengestell v v v v v v v
Fassgdene'llement-/ v v v v v v v
Scheibentrager
Rohrgestelle
WorkStation
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Tabelle 9. ES1932i, ES1932 — Tabelle mit Optionen-/Zubehoér-Kombinationen

schalter, Arbeitskorbausschubagriffe

AUS
ZUBEHGR KOMPATIBEL MIT INKOMPATI TABU Aslg H
(Hinweis 1) BEL MIT DURCH
(Hinweis 2)
1/2-in-
Luftleitung Alle - -
DC/AC-
Wechselrichter | Ae - -
1/2-in-Luftleitung, Doppelte Handl&ufe, Quik-Fold-
Handlaufe, Arbeitskorb-Arbeitsscheinwerfer, Rohr- SKvS
Drahtspulenge- | gestelle, Fassadenelement-/Scheibentrager, Q 12/ Aense, _
stell (Hinweis 3) | Workstation, Arbeitskorbausschubgriffe, Wechsel- IL-JII A di:__cefss-
richter, magnetische Turverriegelung, Anti-Vanda- andlaute
lismus-Paket, FuRschalter
Magnetische
Tlrverriegelung Alle - -
Anti-Vandalis- Alle _ _
mus-Paket
1/2-in-Luftleitung, Arbeitskorb-Arbeitsscheinwer- Hg?}%ﬁ’;'jtfi
Arbeitskorbau- | € Rohrgestelle, Fassadenelement-/Scheibentra- Quik-Fold-
sschubgriffe ger, Drah?spulengestell,_SkySere, . Handldufe -
Wechselrichter, magnetische Tiirverriegelung, An- Quik-A ’
ti-Vandalismus-Paket, FuBschalter UIK-ACCESS-
Handlaufe
1/2-in-Luftleitung, Doppelte Handl&ufe, Quik-Fold- | Rohrgestelle,
Arbeitskorb-Ar- | Handlaufe, Quik-Access-Handlaufe, Workstation, Fassadenele-
beitsscheinwer- | Drahtspulengestell, Arbeitskorbausschubgriffe, ment-/Schei-
fer Wechselrichter, magnetische Tirverriegelung, An- bentréager,
ti-Vandalismus-Paket, FuRkschalter SkySense
1/2-in-Luftleitung, Quik-Fold-Handlaufe, Quik-Ac- Sbky.f’insg' AAr'
Rohraestelle cess-Handlaufe, Arbeitskorbausschubgriffe, Fas- bel'ts Orh'. r-
(Hinm?eis 3 sadenelement-/Scheibentrager, Wechselrichter, e|r?sc deln- -
magnetische Tirverriegelung, Anti-Vandalismus- we erI’t op-
Paket, FuRschalter, Drahtspulengestell pelie
Handlaufe
1/2-in-Luftleitung, Quik-Fold-Handlaufe, Quik-Ac-
;anst?/dsir;glf ) cess-Handlaufe, FuBschalter, doppelte Handlaufe, Sbkytsinsg' :r'
bentrager (Hin- magnetische Tlrverriegelung, Rohrgestelle, bel'ts orh-l - -
trag Wechselrichter, Anti-Vandalismus-Paket, Ful- eilsschein-
weis 3) werfer

FuBschalter

Alle
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Tabelle 9. ES1932i, ES1932 — Tabelle mit Optionen-/Zubehoér-Kombinationen

(continued)

ket, FuRschalter

AUS
) KOMPATIBEL MIT NKkompaTI | TEcH
ZUBEHOR (Hinweis 1) BEL MIT DURCH
(Hinweis 2)
Arbeitskorb-Ar-
beitsschein-
werfer, Rohr-
gestelle, Fas-
1/2-in-Luftleitung, Doppelte Handlaufe, Quik-Fold- sadenele-
SkySense Handlaufe, Arbeitskorbausschubgriffe, Wechsel- ment-/Schei- _
richter, magnetische Tirverriegelung, Anti-Vanda- bentrager,
lismus-Paket, FuRschalter Quik-Access-
Handlaufe,
Workstation,
Drahtspulen-
gestell
1/2-in-Luftleitung, Rohrgestelle, Arbeitskorbau-
. sschubgriffe, Fassadenelement-/Scheibentrager,
gfgrﬁlze;?;;bla- Workstation, Drahtspulengestell, Arbeitskorb-Ar- HZ%%?;&Z _
ge beitsscheinwerfer, Wechselrichter, magnetische SkySense1
Turverriegelung, Anti-Vandalismus-Paket,
FuRschalter
1/2-in-Luftleitung, Quik-Fold-Handl&ufe, Arbeits- Doppelte
korb-Arbeitsscheinwerfer, Rohrgestelle, Fassa- Handlaufe
Workstation denelement-/Scheibentréger, Drahtspulengestell, Quik-Acces;- B
(Hinweis 3) Arbeitskorbausschubgriffe, Wechselrichter, ma- Handlaufe
gnetische Tlrverriegelung, Anti-Vandalismus-Pa- SkySense1

Hinweis 1: Alle Zubehdrteile, die nicht unter “KOMPATIBEL MIT" aufgefiihrt sind,
gelten als nicht kompatibel.
Hinweis 2: Kann an derselben Einheit, jedoch nicht simultan verwendet werden.

Hinweis 3: Auf dem Arbeitskorb kdnnen maximal zwei Optionen verwendet werden, sie
mussen allerdings bis gegenuberliegenden Seiten befestigt werden.

5.2

ANTI-VANDALISMUS-PAKET

Das Anti-Vandalismus-Paket besteht aus zwei verriegelbaren Abdeckungen fir das
Arbeitskorb- und das Boden-Bedienpult, die eine unbefugte Verwendung der
Maschine verhindern. Die Schlésser sind nicht im Lieferumfang dieses Kits

enthalten.
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SC000016A
Abbildung 8. Arbeitskorb-Bedienpult

1. Verriegelungsposition (Abdeckungen 2. Abdeckungen offen
geschlossen)

o)

0E =
===="""_ $C000017A

Abbildung 9. Boden-Bedienpult

1. Verriegelungsposition (Abdeckung geschlossen) 2. Abdeckung offen

5.3 DC/AC-WECHSELRICHTER

Der DC/AC-Wechselrichter wandelt die Gleichspannung (DC) von den Batterien des
Bordsystems in Wechselspannung (AC) zur Nutzung an der Netzanschlussbuchse
des Arbeitskorbs um.

Das Wechselrichtermodul wird an der Innenseite der Batteriefachéffnung befestigt.
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1. Wechselrichtermodul

5.3.1 Spezifikationen

OAD00080

BESCHREIBUNG SPEZIFIKATION
Elektrische Systemspannung (DC) 24V
Wechselrichter: Power Bright
e ) Eingangsgleichspannung: | 20-30 V DC
DC-Eingang: Betriebstemperatur: | —20 °C (4 °F) bis +45 °C (113 °F)
Ausgangsstrom (kontinuierlich): | 900 W
Ausgangsstrom (Uberspannung): | 1800 W
3 ) Ausgangsstrom (AC): | 7.5 A
AC-Ausgang: Ausgangsspannung (AC): | 117V +/~10%
Ausgangsfrequenz: | 60 Hz
Typ: | Trapezwandler
Schutz: Ausgangs-Gleichstrom-Verpolung: | Austauschbare Sicherung 3 x 25 A
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5.3.2 SicherheitsmaRnahmen

A GEFAHR

Dieses Zubehorteil kann bei unsachgemafRer Verwendung einen Stromschlag
verursachen. Wechselrichterausgang genauso behandeln wie kommerzielle
Netzspannung (AC).

* Dieser Wechselrichter funktioniert nur mit einer 24-V-Stromquelle. Nicht
versuchen, den Wechselrichter mit einer anderen Stromquelle zu verbinden,
auch nicht mit einer anderen Wechselstromquelle.

* Wasser sowie andere Flussigkeiten vom Wechselrichter fernhalten.
» Gerate mit beschadigten oder nassen Kabeln nicht benutzen.

* Geratekabel und Verlangerungskabel verlegen, um versehentliches Einklemmen,
Stauchen, Scheuern und Stolperfallen zu vermeiden.

* Den Wechselrichter nicht in der Nahe von entflammbaren Stoffen oder an Stellen
benutzen, an denen entziindliche Dampfe oder Gase entstehen kdénnen. Dies ist
ein elektrisches Gerat, an dem kurzzeitig Funken entstehen k&nnen, wenn
elektrische Verbindungen entstehen oder unterbunden werden.

5.3.3 Betrieb

1. Den Ein/Aus-Schalter des Wechselrichters am Boden-Bedienpult in die
Stellung “EIN” schalten.

2. Nur Instrumente oder Gerate anschlief3en, die flir die maximale Ausgangs-
Wattleistung der am Arbeitskorb befestigten AC-Buchse ausgelegt sind.

5.4 DRAHTSPULENGESTELL

Das Drahtspulengestell ist ein stabiles Gestell, an dem Drahtspulen aufgehangt
werden kénnen. Es eignet sich von seiner Konstruktion her ideal zum Abrollen von
Drahten und reduziert die mit am Boden positionierten Drahtspulen verbundene
Reibung.

Hin- Dieses Zubehor ist nur fir den EINSATZ IM INNENBEREICH zugelassen.
weis: INNENBETRIEB ist der Betrieb in windgeschiitzten Bereichen, so dass kein
Wind herrscht.
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N S SC000139A

1. Montage des Drahtspulengestells 3. Aufkleber (Gewicht)
2. Freigabestift 4. Kupplungsstifte
541 SicherheitsmaBnahmen

Dieses Zubehor wirkt sich auf die Gesamttragfahigkeit des Arbeitskorbes aus. Am
Tragfahigkeitsaufkleber auf dem Geréat nachsehen und gegebenenfalls anpassen.

Sicherstellen, dass sich keine Personen unter dem Arbeitskorb befinden.
Den Arbeitskorb nicht Giber die Handlaufe verlassen oder auf ihnen stehen.
Nicht den Draht abrollen, indem die Maschine gefahren wird.

Den Draht nur in Richtung der Langsachse der Maschine abrollen, wobei das
Gestell sich in der Arbeitsstellung befinden muss.

Sicherstellen, dass die Spulen sich ungehindert drehen kdnnen.

Bei Nichtverwendung in die verstaute Stellung zurlickversetzen.

5.4.2 Vorbereitung und Priifung

Sicherstellen, dass das Gestell am Arbeitskorb befestigt ist.
Auf fehlende oder beschadigte Komponenten priifen. Bei Bedarf ersetzen.

Auf lose Muttern und Schrauben prifen. Falls erforderlich, das Drehmoment
gemal den Spezifikationen der Drehmomenttabelle in Abschnitt 1 des
Wartungshandbuches anziehen.

Fehlende oder unleserliche Aufkleber ersetzen.
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« Sicherstellen, dass die Freigabestifte intakt sind und ordnungsgemaf
funktionieren.

5.4.3 Betrieb
1. Freigabestifte entfernen und das Gestell aus der verstauten Stellung drehen.
2. Am Kupplungsstift ziehen, um die Spulenstange zu beladen.
3. Spulen auf die Stange schieben und den Kupplungsstift wieder einstecken.
4

Das Gestell in die Arbeitsstellung schwingen und durch Wiederanbringen des
Freigabestiftes fixieren.

5. Bei Nichtverwendung die Spulen entfernen und das Gestell wieder in die
verstaute Stellung bringen.

5.5 FURSCHALTER

SC000018A

Der FuBschalter dient als weiterer Freigabeschalter in der Funktion des
Steuerkreises. Er muss abwechselnd mit dem Ausléseschalter des Arbeitskorb-
Steuer-Joystick niedergedriickt werden, um den Betrieb der Maschinenfunktionen zu
ermoglichen, wenn die Bedienelemente des Arbeitskorbs genutzt werden. Die
Stromversorgung der Bedienelemente des Arbeitskorb-Bedienpults  wird
unterbrochen, wenn der FuR3schalter losgelassen wird.

Hin- Dieses Zubehor ist nur fiir MOL70-Maschinen erhaltlich.
weis:
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5.51 Betrieb

Um eine Funktion zu nutzen, den FuBschalter und Joystick-Ausloseknopf in
beliebiger Reihenfolge vor Verwendung der Funktion betatigen.

5.6 SCHWERLAST-WERKZEUGABLAGE

Diese Werkzeugablage bietet zusatzlichen Platz zum Ablegen von Werkzeugen und
Gegenstanden. Die Ablage nach oben und iber das Tragfahigkeitsschild am
Arbeitskorb heben, sodass sie auf den Handlaufen aufliegt. Die Ablage bei
Nichtverwendung in die verstaute Stellung zurlickversetzen.

Hin- Die Werkzeugablage hat eine maximale Kapazitat von 22 kg (50 Ib).
weis:

OADO03320

5.7 MAGNETISCHE TURVERRIEGELUNG

Die magnetische Turverriegelung stellt sicher, dass die Tir des Arbeitskorbs nach
dem SchlieRen sicher verriegelt ist.

5.71 Betrieb

Griff fassen und die Tur 6ffnen.
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SC000019A

Abbildung 10. Montage der magnetischen Tiirverriegelung

5.8 FASSADENELEMENT-/SCHEIBENTRAGER

Mit dem Fassadenelement-/Scheibentrager konnen flache Platten und
Fassadenelemente/Scheiben an hoch gelegene Stellen transportiert werden. Dazu
werden sie in einen Kanal an der Aul3enseite des Arbeitskorbes gestellt. Er besteht
aus einer Tragerrinne, die parallel zur Langsseite des Arbeitskorbes verlauft, und
einer verstellbaren Halterung, die am Gelander befestigt ist und mit der das Material
fixiert wird.

Die Fassadenelemente/Scheiben kdnnen bis zu 1,22 m x 2,4 m (4 ft x 8 ft) oder etwa
3 m2 (32 ft sq.) groB sein.

Hin- Dieses Zubehor ist nur fiir den EINSATZ IM INNENBEREICH zugelassen.
weis: INNENBETRIEB ist der Betrieb in windgeschiitzten Bereichen, so dass kein
Wind herrscht.
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_—oAboosao

1. Verstellbare Halterung 2. Tragfahigkeitsaufkleber (auf 3. Tragerrinne
der Riickseite)

5.8.1 SicherheitsmaRnahmen

Mehrere Materialtransport-Zubehorvorrichtungen kdénnen angebracht werden, es
darf jedoch immer nur eine auf einmal beladen werden, es sei denn, JLG Industries
Inc. erteilt eine anderweitige Genehmigung.

Dieses Zubehor wirkt sich auf die Gesamttragfahigkeit des Arbeitskorbes aus. Am
Tragfahigkeitsaufkleber nachsehen und gegebenenfalls anpassen.

Wenn die Tragerrinne beladen ist, verringert sich die Stabilitdt durch die
VergroBerung der dem Wind ausgesetzten Flache. Die maximale
Fassadenelement-/Scheibengréfe und die Windgeschwindigkeit sind dem Aufkleber
zu entnehmen.

» Sicherstellen, dass sich keine Personen unter dem Arbeitskorb befinden.
« Den Arbeitskorb nicht tiber die Handlaufe verlassen oder auf ihnen stehen.

» Die Ablage entfernen, wenn sie nicht verwendet wird.
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5.8.2 Vorbereitung und Priifung
» Sicherstellen, dass alle Komponenten am Arbeitskorb befestigt sind.
» Auf fehlende oder beschadigte Komponenten priifen. Bei Bedarf ersetzen.

« Auf lose Muttern und Schrauben prifen. Falls erforderlich, gemaf
Spezifikationen der Drehmomenttabelle im Wartungshandbuch festziehen.

» Fehlende oder unleserliche Aufkleber ersetzen.
* Gerissene oder ausgefranste Gurte ersetzen.
5.8.3 Betrieb
1. Die Tragerrinne an der Aul3enseite des Arbeitskorbes anbringen.

2. Den Fassadenelement-/Scheibentrager mit dem Material beladen und dieses
mit der verstellbaren Halterung sichern.

3. Fassadenelement/Scheibe an die gewlnschte Stelle bringen.

4. Tragerrinne nach Abschluss der Arbeiten entfernen.

5.9 ROHRGESTELLE

Fir das Verstauen von Rohren oder Leitungen befinden sich Rohrgestelle innerhalb
des Arbeitskorbs, um Handlaufschaden zu vermeiden und die Arbeitskorbnutzung
zu optimieren. Das Zubehdr besteht aus zwei Gestellen, die am unteren Handlauf
des Arbeitskorbs befestigt werden und Uber verstellbare Gurte verfligen, mit denen
die Ladung fixiert wird.

Hin- Dieses Zubehor ist nur fir den EINSATZ IM INNENBEREICH zugelassen.
weis: INNENBETRIEB ist der Betrieb in windgeschiitzten Bereichen, so dass kein
Wind herrscht.
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SC000020A

1. Rohrgestelle (Arbeitsstellung) 3. Verankerungsgurt
2. Tragfahigkeitsaufkleber 4. Sicherungsstifte
5.9.1 SicherheitsmafRnahmen

Dieses Zubehor wirkt sich auf Gesamttragfahigkeit des Arbeitskorbes aus. Am
Tragfahigkeitsaufkleber nachsehen und entsprechend anpassen. Das Gewicht in
den Gestellen zzgl. das Gewicht im Arbeitskorb darf die Nenntragfahigkeit nicht
Ubersteigen.

Den Arbeitskorbausschub einfahren, bevor Rohrgestelle und Ladematerial befestigt
werden.
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Das maximale Gewicht in den Gestellen betragt 45 kg (100 Ib), gleichmaRig
zwischen den Gestellen verteilt. Die maximale Lange betragt 6 m (20 ft). Der
maximale Materialumfang betragt 180 mm pro Rohr.

» Die Plattform nicht tGber die Handlaufe verlassen oder darauf stehen.

» Die Maschine nur mit gesichertem Material fahren.

» Dieses Zubehdr nur bei gepruften Modellen anwenden.

» Gestelle bei Nichtverwendung in die verstaute Stellung zuriickversetzen.
5.9.2 Vorbereitung und Priifung

« Sicherstellen, dass beide Gestelle angebracht und sicher an der Innenseite der
Arbeitskorb-Handlaufe befestigt sind.

» Auffehlende oder beschadigte Komponenten priifen. Bei Bedarf ersetzen.
5.9.3 Betrieb

1. Um die Gestelle fir das Beladen vorzubereiten, die Sperrstifte entfernen, die
beiden Gestelle um 90 Grad von der verstauten in die Arbeitsstellung drehen
und dann mit den Sperrstiften fixieren.

2. Das Material so auf den Gestellen platzieren, dass das Gewicht gleichmafig
auf beiden Gestellen verteilt ist. Die auf dem Aufkleber angegebene
Nenntragféhigkeit nicht Gberschreiten.

3. Die Verankerungsgurte an den beiden Enden liber das geladene Material
legen und festziehen.

4. Zum Entfernen des Materials die Verankerungsgurte 16sen und entfernen und
danach das Material vorsichtig von den Gestellen nehmen.

Hin- Gegebenenfalls verbleibendes Material wieder mit den Verankerungs-
weis: gurten befestigen, bevor der Betrieb der Maschine fortgesetzt wird.

5. Bei Nichtverwendung die Sperrstifte entfernen, die Gestelle um 90 Grad in die
eingefahrene Stellung drehen, anschlieRend mit den Sperrstiften fixieren.
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5.10 ARBEITSKORBAUSSCHUBGRIFFE

GAD00090

1. Ausschubgriff in verstauter Stellung 2. Ausschubgriff in ausgefahrener Stellung

Die Arbeitskorbausschubgriffe sind auf den oberen Handlaufen des
Arbeitskorbausschubs an den Laufrollen befestigt. Bei einer Drehung um 90° bieten
die Griffe dem Bedienpersonal einen optionalen Griff, um den Arbeitskorbausschub
aus seiner verstauten Stellung zu schieben.

5.10.1 Betrieb
1. Beide Ausschubgriffe um 90° in die ausgefahrene Position schwingen.

2. Vom Hauptarbeitskorb aus den Sperrmechanismus des Arbeitskorbausschubs
mit einem Ful 16sen.

3. Beide Griffe fassen und den Arbeitskorbausschub so weit schieben, bis er in
einer der beiden anderen Ausschubstellungen einrastet.
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5.11 ARBEITSKORB-ARBEITSSCHEINWERFER

SC000925A

Die Arbeitskorb-Arbeitsscheinwerfer bestehen aus zwei 12-V-Leuchten, die am
Arbeitskorbgeldnder angebracht sind.

5.12 SKYSENSE®

5.12.1 Allgemeine Informationen

A ACHTUNG

SkySense ist nicht dazu gedacht, die Notwendigkeit zu ersetzen oder zu verringern,
dass der Bediener die Umgebung der Maschine wahrnimmt. Gefahren, die zu
schweren Verletzungen oder zum Tod fiihren, kénnen durch SkySense nicht
verhindert oder verringert werden. Der Bediener muss immer in Fahrtrichtung
schauen, Stromleitungen und Hindernisse vermeiden, die auf die Maschine oder
Personen auf dem Arbeitskorb treffen konnten, und alle Anweisungen auf den
Maschinenschildern und aus diesem Handbuch befolgen.

Der Bediener darf sich nicht auf SkySense als Ersatz fir die Befolgung der
Anweisungen und Warnungen auf den Maschinenschildern und aus diesem
Handbuch verlassen.

Diese Anleitung ist vollstéandig zu lesen und zu verstehen, bevor die Maschine in
Betrieb genommen wird.
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SkySense soll den Bediener nur unterstitzen. SkySense erkennt maoglicherweise
bestimmte Objekte nicht, je nach Form, Materialart oder Ausrichtung des Objekts auf
die Sensoren. Es obliegt der Verantwortung des Bedieners, jederzeit auf die
Umgebung zu achten.

Hin- SkySense ist nicht aktiv, wenn die Maschine vom Boden-Bedienpult aus be-
weis: dient wird.

5.12.2 Vorbereitung und Priifung
Betriebsvorbereitende Inspektion:

1. Jedes SkySense-Rohr auf Druckstellen, Risse oder andere Beschadigungen
Uberprifen.

2. Jeden SkySense-Sensor auf Beschadigungen des Gehauses oder des
Sensors untersuchen.

Das SkySense-System testen:

1. Sicherstellen, dass sich innerhalb von 3 m (10 ft) keine Hindernisse um oder
Uber dem Arbeitskorb befinden und die Maschine auf einer glatten, festen
Oberflache innerhalb der Grenzen des maximalen Arbeitsneigungsbereichs
befindet.

2. Den Arbeitskorb vom Arbeitskorb-Bedienpult aus anheben und absenken.

3. Eine Hand oder einen Gegenstand liber einen der Sensoren halten und dann
den Arbeitskorb anheben. Der Arbeitskorb sollte aufhéren, sich zu bewegen,
die LED-Anzeige sollte rot aufleuchten und der Alarm sollte erténen. Wenn der
Alarm stummgeschaltet ist, sollte die Stummschalttaste rot leuchten.

4. Den Joystick loslassen und den Schalter aktivieren.

5. Eine Hand oder einen Gegenstand Uber einen der Sensoren halten. Den
Ubersteuerungsknopf auf der Benachrichtigungseinheit dricken und den
Arbeitskorb anheben. Der Arbeitskorb sollte angehoben werden, die LED-
Anzeige sollte rot aufleuchten und der Alarm sollte erténen. Wenn der Alarm
stummgeschaltet ist, sollte die Stummschalttaste rot leuchten.

6. Die Hand oder den Gegenstand aus dem Sensorbereich entfernen, den
Joystick loslassen und den Schalter aktivieren. Den Arbeitskorb in die
verstaute Stellung absenken.

7. Den Arbeitskorb ohne eine Hand oder einen Gegenstand (iber dem Sensor
anheben. Der Arbeitskorb sollte sich ohne Unterbrechung anheben lassen.

8. Den Arbeitskorb in die verstaute Stellung absenken.
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5.12.3 Betrieb

SkySense verlangsamt die Funktionsgeschwindigkeit einer Maschine auf
Kriechgang, wenn sie sich in einer bestimmten Entfernung zu einem Objekt befindet.
Dieser Bereich wird als “Warnbereich” bezeichnet. Wenn sich die Maschine
weiterhin dem Objekt nahert und in den “Stoppbereich” eindringt, stoppt SkySense
alle Maschinenfunktionen.

Bei proportionalen Funktionen, die durch den Joystick aktiviert werden, variiert die
GroRe des Warnbereichs je nach Umfang der Joystickauslenkung. Die Stoppbereich
wird immer im gleichen Abstand zum Objekt aktiviert, unabhangig von der Position
des Joysticks.

SkySense ist wahrend folgender Funktionen aktiv:
* Anheben

» Vorwarts fahren

* Rickwarts fahren

5.12.4 Montagehinweis

1. Ubersteuerungsschalter 3. Anzeigelautsprecher AUS
2. Zweifarbige LED 4. Anzeigelautsprecher (unter der Einheit)
5.12.5 LED-Anzeige

Eine zweifarbige LED-Anzeige am Arbeitskorb-Bedienpult zeigt an, ob SkySense
aktiviert ist.

« Keine LED: Normaler Betrieb.

* LED blinkt gelb: Die Maschine befindet sich im SkySense-Warnbereich und
reduziert die Geschwindigkeit auf die Geschwindigkeit mit ausgefahrenem
Arbeitskorb. Die Blinkhaufigkeit entspricht der Nahe zum Objekt.
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* Rote LED: Die Maschine befindet sich im SkySense-Stoppbereich und alle
Maschinenfunktionen werden eingestellt.

« LED blinkt rot: Der SkySense-Sensor ist blockiert oder beschadigt. Die
Blockade muss entfernt und die ordnungsgemafe Funktion Uberprift werden.
Beschadigte Sensoren missen ausgetauscht werden.

5.12.6 SkySense-Alarm

Die Aktivierung von SkySense wird auch durch einen akustischen Alarm signalisiert,
der die Aktivitdt von SkySense anzeigt, wenn der Warn- oder Stoppbereiche erreicht
werden.

Im Warnbereich pulsiert der akustische Alarm und nimmt an Frequenz zu, wenn sich
die Maschine dem Objekt nahert. Im Stoppbereich ertént ein Dauerton.

Wenn sich die Maschine im Stoppbereich befindet, ertént zusatzlich der akustische
Alarm des Arbeitskorb-Bedienpults, der die Aktivierung des SoftTouch-Systems
anzeigt. Setzen Sie das System zurtick, indem Sie den Ausldseschalter loslassen.

Akustische SkySense-Alarme kénnen stumm geschaltet werden, obwohl die LEDs
weiterhin leuchten.

5.12.7 Ubersteuerungsschalter

Der gelbe Ubersteuerungsknopf ermdglicht es dem Bediener, den normalen
SkySense-Betrieb zu umgehen, um sich einem Objekt innerhalb des Stoppbereichs
zu naher.

Wenn der Bediener SkySense (iber den Ubersteuerungsknopf auer Kraft setzt, um
ndher an eine Arbeitsflaiche heranzukommen, hélt die Maschine die
Kriechgeschwindigkeit aufrecht und die entsprechende Anzeigefarbe blinkt, je nach
Position im Warn- oder Stoppbereich.

5.12.8 SkySense Bereiche

£l

Stufe Eins

Hin- Die dargestellten Sensorbereiche sind Naherungswerte und dienen nur als
weis: Referenz.
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Zubehor

5.13 WORKSTATION

CM000021A

1. Verstellbare Arbeitsflache

Die WorkStation bietet eine verstellbare Arbeitsflache und zusatzlichen Platz fiir die
Aufbewahrung von Werkzeugen und Objekten.

Hin- Dieses Zubehor ist nur fir den EINSATZ IM INNENBEREICH zugelassen.
weis: INNENBETRIEB ist der Betrieb in windgeschiitzten Bereichen, so dass kein
Wind herrscht.

5.13.1 SicherheitsmaRnahmen

Dieses Zubehor wirkt sich auf die Tragfahigkeit des Arbeitskorbs aus. Am
Tragfahigkeitsaufkleber nachsehen und gegebenenfalls anpassen. Den Arbeitskorb
nicht Gberlasten.

« Nach Abschluss der Arbeiten die verstellbare Arbeitsflache in die verstaute
Stellung zurlckversetzen.

* Die Maschine nur fahren, wenn die Materialien ordnungsgemaf fixiert bzw.
verstaut sind.

5.13.2 Vorbereitung und Priifung
« Sicherstellen, dass die WorkStation am Arbeitskorb befestigt ist.
» Auffehlende oder beschadigte Komponenten priifen. Bei Bedarf ersetzen.

e Auf lose Muttern und Schrauben priifen. Falls erforderlich, gemafl den
Spezifikationen der JLG-Drehmomenttabelle festziehen.

* Fehlende oder unleserliche Aufkleber ersetzen.
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5.13.3 Betrieb

Zum Verwenden der verstellbaren Arbeitsflache den Griff hochziehen und Uber der
WorkStation in Position bringen.
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Abschnitt 6
Maschinenspezifikationen und Wartung
durch das Bedienungspersonal

6.1 ALLGEMEINES

Dieser Abschnitt des Handbuchs enthalt zusatzlich erforderliche Informationen fiir
das Bedienungspersonal zur ordnungsgemafien Bedienung und Wartung dieser
Maschine.

Der Wartungsteil dieses Abschnitts enthdlt Informationen, die das
Bedienungspersonal der Maschine nur bei der Durchfiihrung der taglichen
Wartungsaufgaben unterstitzen soll, der grundlichere vorbeugende Wartungs- und
Inspektionsplan, der im Wartungs- und Instandhaltungshandbuch enthalten ist, wird
dadurch nicht ersetzt.

6.2 KENNZEICHNUNG MIT SERIENNUMMER

C 13
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Maschinenspezifikationen und Wartung durch das Bedienungspersonal

6.3 MASCHINENSPEZIFIKATIONEN
6.3.1 Betriebsspezifikationen
ES1932
Beschreibung ES1932i (ANSI, CSA, CE, (ﬂséf%)
UKCA, GB, AUS)
PLATFORM
Maximale Arbeitskorbhohe —
ausgefahren (Erdboden zum 58m (19 t) 58m (19 ft) 58m (19 ft)
Arbeitskorbboden)
Anhebezeit
Keine Last — — —
Nennlast 22-29 Sekunden 22-29 Sekunden 22-29 Sekunden
Absenkzeit
Keine Last — — —
Nennlast 21-31 Sekunden 21-31 Sekunden 21-31 Sekunden

Unterbrechungshéhe der

falle (Boschung)

elektronischen Armschiitze 54 in 54 in -
(nur CE/UKCA und GB)
FAHREN
Maximal zuldssige Arbeitsnei-
gung (Arbeitskorb
angehoben)
Von vorne nach hinten 2,75° 3,75° 3,75°
Von Seite zu Seite 2,75° 11 575 ( gﬂﬁi‘:}m@a 1,5°
Von Seite zu Seite (nur AUS) - 1,5° -
Maximales Fahrgefélle in ver-
stauter Stellung 25 % (14°) 25 % (14°) 25 % (14°)
(Steigfahigkeit)
Maximales verstaut Fahrge- 875 % (5°) 875 % (5°) 8,75 % (5°)

Maximale Fahrgeschwindig-

keit (VW/RW [Sekunden
Fahrt fiir 7,62 m (25 ft)])
Verstaut 5,6-7,9 Sekunden 5,6-7,9 Sekunden 5,6-7,9 Sekunden
erstaul | 48 kmih [3.0 mph]) | (4,8 km/h [3.0 mph]) | (4,8 km/h [3.0 mph])
32-36 Sekunden 32-36 Sekunden 32-36 Sekunden
Angehoben | s ymih [0.5 mph]) | (0.8 kmih [0.5 mph]) | (0.8 kmih [0.5 mph))
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ES1932
Beschreibung ES1932i (ANSI, CSA, CE, (ﬁnsgf%)
UKCA, GB, AUS)
Wenderadius
Innen 0cm (0in) 0cm (0in) 0cm (0in)

(Bordstein zu Bordstein) Aufien

159,8 cm (62.93 in)

159,8 cm (62.93 in)

159,8 cm (62.93 in)

CHASSIS

Ungefahres
Maschinenbruttogewicht

1253 kg (2762 Ib)

1565 kg (3450 Ib)

1253 kg (2762 Ib)

Reifenhdchstlast (pro Rad)

620 kg (1365 Ib)

699 kg (1540 Ib)

620 kg (1365 Ib)

Bodenbelastungsdruck

7,24 kglemz (103
psi)

8,01 kglcm2 (114
psi)

7,24 kglem2 (103
psi)

Bodenfreiheit

Schlaglochschutz eingefahren
Schlaglochschutz ausgefahren

70 mm (2.76 in)
25 mm (1in)

70 mm (2.76 in)
25 mm (1in)

70 mm (2.76 in)
25 mm (1in)

Rampenwinkel (Neigung)

11,3° (20 %)

11,3° (20 %)

11,3° (20 %)

Maximaler Hydraulikdruck

Hauptiiberdruckventil | 3 000 psi (207 bar) 3000 psi (207 bar) 3000 psi (207 bar)
Lenkiiberdruckventil 55 bar (800 psi) 55 bar (800 psi) 55 bar (800 psi)
Hubiiberdruckventil | 175 bar (2540 psi) 175 bar (2540 psi) 175 bar (2540 psi)
Umgebungs-(Betriebs-) , . Rt 4
Temperatur Siehe Abbildung - Betriebstemperatur des Hydraulikdls

ES1932, ES1932i
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ES1932, ES1932i
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Maschinenspezifikationen und Wartung durch das Bedienungspersonal

6.3.3 Maschinenabmessungen

Beschreibung ES1932i, ES1932

Arbeitskorbhdhe — angehoben

(Erdboden zum Arbeitskorbboden) 58m (19 f)

Arbeitskorbhohe — verstaut

(Erdboden zum Arbeitskorbboden) 98,3 cm (38.7 in)

100,5 cm (39.57 in) — starre Handlaufe

Handlaufhéhe . p
: . 3 111,5 cm (43.88 in) — Klappbare Handlaufe
g\nggg‘t‘g)rbmde“ bis Handlaut 1125 cm (4.3 in) — Doppelte Handlaufe
112,8 cm (44.4 in) — QuickFold-Handl&ufe
Gesamthéhe 210,3 cm (82.8 in) — Klappbare/doppelte Handlaufe

3 199,2 cm (78.4 in) — starre Handlaufe
glgg;kzg?;n 2ur Handlauf 210,3 cm (82.8 in) — Klappbare/doppelte Handlaufe
211,1 cm (83.1 in) — QuickFold-Handlaufe

199,2 cm (78.4 in) — starre Handlaufe

Gesamthohe 163,2 cm (64.27 in) — Klappbare Handlaufe
(Handlaufe heruntergeklappt) 176,3 cm (69.4 in) — Doppelte Handlaufe
198,6 cm (78.2 in) — QuickFold-Handl&ufe
Maschinengesamtbreite 81,3 cm (321in)
Maschinengesamtlange 174,5 cm (68.7 in)

85,6 cm (33.7 in) — starre/klappbare Handlaufe

Lange des Ausschubs 87 cm (34.2 in) — Doppelte Handléufe

Radstand 135 cm (53 in)

6.3.4 Reifen

Beschreibung ES1932i, ES1932
GroRe 32,3cm x 10,0 cm (12.72in x 3.9 in)
Radbolzen-Drehmoment 163 Nm (120 ft-Ib)

6.3.5 Batterien

Beschreibung Bleisaure AGM
Spannung (24-V-System - Serie) 6 V pro Batterie
I 225 Ah bei 20 Std. 213 Ah bei 20 Std.
An-Belastung Betriebszeit Betriebszeit
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Beschreibung Bleisaure AGM
Reservekapazitat 447 Minuten 492 Minuten
28.6 kg (63 Ib)
. (US-Batterie)
Gewicht 28,12 kg (62 Ib) 30 kg (66 Ib)
(Trojan)
6.4 SCHMIERUNG
6.4.1 Schmierungsspezifikationen
SCHLU- SPEZIFIKATIONEN
SSEL
MPG Mehrzweckschmierfett mit einem Mindesttropfpunkt von 177 °C (350 °F). Hervorra-
gende Wasserbestandigkeit und Hafteigenschaften sowie Hochdruckeignung. (Timken
OK. Mindestens 18 kg [40 Ib])
EPGL | Hochdruck-Zahnradschmierdl gemaR der API-Spezifikation GL-5 oder MIL-Spec MIL-
L-2105.
HO JLG empfiehlt — Mobil — Mobilfluid 424
Mobil EAL ENVIRONSYN H 32
Mobil SHC HYDRAULIC EAL 32
EAL und SHC sind miteinander kompatibel.
6.4.2 Hydraulikol
BETRIEBSTEMPERATURBEREICH DES SAE-VISKOSITATSKLASSE
HYDRAULIKSYSTEMS
-18 °C bis -5 °C (0 °F bis +23 °F) 10W
-18 °C bis +99 °C (0° F bis 210 °F) 10W-20, 10W-30
+10 °C bis +99 °C (+50 °F bis 210 °F) 20W-20

Hin_- Abgesehen von JLGs Empfehlungen ist es nicht ratsam, Ole verschiedener
weils: Marken oder Typen zu mischen, da sie gegebenenfalls nicht dieselben erfor-
derlichen Zusatzstoffe enthalten oder vergleichbare Viskositaten aufweisen.

6.4.3 Schmierfillmengen
KOMPONENTE ES1932i, ES1932
Hydraulikbehélter (an Voll-Markierung) 3,81(1.003 gal)
Hydrauliksystem (einschlieflich Behalter) 71(1.85 gal)

102
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6.4.4 Hydraulikolspezifikationen

SPEZIFIKATION MOBIL MOBILFLUID 424 MOBIL EAL ENVIRONSYN H 32
ISO-Viskositétsklasse 10W-30 Nr. 32
Spez. API-Dichte 29,0 0,950
Stockpunkt, max. -54 °C (-65 °F) -39 °C (-38 °F)
Flammpunkt, min. 442 °F (228 °C) 268 °C (514 °F)
VISKOSITATSSPEZIFIKATIONEN
bei 40 °C 55 mm?/s 33,1 mm?/s
bei 100 °C 9,3 mm?s 6,36 mm?/s
bei 100 °F 80 SUS -
bei 210 °F 43 SUS -
mPa*s bei 18 °C 2700 -
Viskositétsindex 152 147
Betriebstemp. _ -29 °C (-20 °F)F;)is 93 °C (200 °

AR TEMPERATURE
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Abbildung 11. Hydraulikol-Betriebstemperatur
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Hin-  Der Betrieb der Maschine mit Hydraulikflissigkeiten, die nicht von JLG zuge-
weis: lassen sind, oder der Betrieb auBerhalb der Temperaturgrenzwerte, die in
der “Betriebstemperaturtabellle fiir Hydraulikflissigkeit” angegeben sind,
kann zur vorzeitigen Abnutzung oder Beschadigung der Komponenten des
Hydrauliksystems fihren.
Manche Flussigkeiten sind eventuell werkseitig nicht erhaltlich.

6.5 VERFAHREN ZUM PRUFEN DES HYDRAULIKOLS

Den Hydraulikdlstand taglich prifen, um den ordnungsgeméafRen Betrieb der
Maschine zu gewahrleisten.

Den Hydraulikélstand nur priifen, wenn sich die Maschine in verstauter Stellung
befindet. Sicherstellen, dass sich das Hydraulikdl auf Betriebstemperatur
aufgewarmt hat, bevor der Behalter gepriift wird.

1. Die Hydraulikgehausetir 6ffnen und den Hydraulikbehalter lokalisieren (1).

2. Die Markierungen fir die Anzeige des maximalen Fullstands und
Mindestflllstands des Hydraulikdls (2 und 3) im Behalter prifen. Sicherstellen,
dass sich der Olstand zwischen den beiden Markierungen befindet.

3. Wenn sich der Olstand im Behélter unter dem Mindestfillstand (2) befindet,
wird mehr Ol bendétigt. Samtlichen Schmutz sowie Rickstdnde vom
Einfullverschluss (4) und aus dem umliegenden Bereich beseitigen.

4. Einflllverschluss entfernen und die vorgeschriebene Olsorte nachfiillen.
Auffiillen, bis sich der Olstand in der Nahe des maximalen Fiillstands befindet.
Nicht Giberfullen.

Hin- VorsichtsmaBnahmen ergreifen, damit keine Verunreinigungen (Schmutz,
weis: Wasser usw.) in das Hydrauliksystem eindringen konnen, wahrend der Filter/
Filterverschluss abgenommen ist.

Hin- Die empfohlenen Schmierintervalle beruhen auf dem Betrieb der Maschine

weis: unter normalen Bedingungen. Bei Maschinen im Mehrschichtbetrieb und/
oder in beanspruchenden Umgebungen bzw. unter schwierigen Bedingun-
gen missen die Schmierabstande entsprechend verkiirzt werden.
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6.6 SCHERENARM - SICHERHEITSSTUTZE

Niemals unter einem angehobenen Arbeitskorb arbeiten, wenn seine Bewegung
nicht mit den Sicherheitsstiitzen bzw. mit Blécken oder dariiber befestigten Seilen
unterbunden wurde.

A VORSICHT

Die Sicherheitsstutze muss verwendet werden, wenn es durch Wartungsarbeiten an
der Maschine erforderlich ist, die Scherenarme hochzufahren; dabei darf der
Arbeitskorb nicht beladen sein.

Die Sicherheitsstiitze befindet sich seitlich an den Scherenarmen an der rechten
Seite der Maschine.

Verfahren zum Einriicken der Sicherheitsstiitze:

1. Den Arbeitskorb vom Boden-Bedienpult aus hinreichend anheben, sodass die
Sicherheitsstltze eingertickt werden kann.

2. Die Sicherheitsstiitzen-Baugruppe drehen, bis sie senkrecht seitlich an den
Scherenarmen hangt.

3. Den Arbeitskorb absenken, bis die Stutze am Stitzenanschlag am Arm
darunter ruht, wodurch samtliche Abwartsbewegungen der Arbeitskorb/
Scherenarm-Baugruppe unterbunden werden.

4. Die Stromversorgung der Maschine durch Driicken des Not-Aus-Schalters am
Boden-Bedienpult unterbrechen.

Verfahren zum Ausriicken der Sicherheitsstiitze:

1. Den Not-Aus-Schalter am Boden herausziehen und den Arbeitskorb so weit
anheben, dass die Stlitze vom Stitzenanschlag geldst werden kann.

2. Die Sicherheitsstitzen-Baugruppe gegen den Uhrzeigersinn drehen, bis sie
auf der Sicherheitsstltzen-Halteplatte des Arms seitlich an der Scherenarm-
Baugruppe ruht.

Prop Engaged
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Prop Disengaged

6.7 WARTEN UND LADEN DER BATTERIEN

6.7.1 Batteriewartung und Sicherheitspraktiken

Hin- Diese Anweisungen gelten nur fir nicht versiegelte Batterien (mit fliissigen
weis: Elektrolyten).
Wenn die Maschine mit versiegelten Batterien ausgestattet ist, ist auRer der
Reinigung korrodierter Batteriepole keine weitere Wartung erforderlich.

A VORSICHT

Darauf achten, dass die Batteriesdure nicht mit der Haut oder Kleidung in Kontakt
kommt. Schutzkleidung und Schutzbrille tragen, wenn mit Batterien gearbeitet wird.
Samtliche verschiittete Batteriesédure mit Natron und Wasser neutralisieren.

Batteriesdure setzt beim Laden ein explosives Gas frei, keine offenen Flammen,
Funken oder angeziindeten Rauchwaren im Arbeitsbereich zulassen, wahrend die
Batterien geladen werden. Die Batterien nur in einem gut bellfteten Bereich laden.

Die Batterien nur mit destilietem Wasser auffiillen. Beim Nachfiillen von
destilliertem Wasser in die Batterien dirfen nur Behalter und/oder Trichter verwendet
werden, die nicht aus Metall sind.

Den Saurestand der Batterien oft prifen; bei Bedarf nur destilliertes Wasser
nachflllen. Nach vollstandiger Ladung sollte der Batteriesaurestand 3 mm (1/8 in)
unterhalb der Entliftungsrohre sein.

* NICHT bis zur Unterkante der Entliftungsrohre fiillen.

¢ Beim Laden oder beim Betrieb NICHT zulassen, dass der Saurestand unter die
Oberkante der Platten abfallt.
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BATTERY
FLUID LEVEL OF FULLY
FILLER CAP CHARGED BATTERY

N ven Tuse
=2/ — /

6.7.2 Delta-Q — Batterieladegerat

W Q 41 ‘

1. Wechselstrom-Eingangsstecker 2. Ladungsanzeige-LEDs

Hin-  Hinterer Quertrager und Leiter zur besseren Veranschaulichung entfernt.
weis:

*  Wechselstrom eingeschaltet — BLAUE LED AN

+ Ladezustand niedrig — (unteres Feld — GRUNE LED blinkt) — (oberes Feld —
GRUNE LED AUS)

* Ladezustand hoch — (unteres Feld — GRUNE LED AN) — (oberes Feld —
GRUNE LED blinkt)

- Ladevorgang beendet — (unteres Feld — GRUNE LED AN) — (oberes Feld —
GRUNE LED AN)

» Stoérungsanzeige — (ROTE LED AN)
* Vorsicht — externer Fehlerzustand — (GELBE LED blinkt)
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6.7.3 Green Power — Batterieladegerat (nur China)

1. Wechselstrom-Eingangskabel 2. Ladungsanzeige-LEDs

Hin-  Hinterer Quertrager und Leiter zur besseren Veranschaulichung entfernt.
weis:

» Batterie wird geladen — (GELBE LED — AGM - schnelles Blinken / GEFLUTET
— Bleibt AN/ AGM GEFLUTET - langsames Blinken)

+ Ladevorgang beendet — (GRUNE LED AN)
» Stérungsanzeige — (ROTE LED AN)

+ Eigendiagnose wird vorgenommen — (GELBE und GRUNE LEDs blinken
gleichzeitig)

6.7.4 Eagle Performance — Batterieladegerat

1. Wechselstrom-Eingangskabel 2. Ladungsanzeige-LEDs

Hin-  Hinterer Quertrager und Leiter zur besseren Veranschaulichung entfernt.
weis:

« Batterietyp-Anzeige — (GELBE LED AN)

» Batterie wird geladen — (30/60/90 % ROTE LED AN)

+ Ladevorgang beendet — (GRUNE LED AN)

» Keine Batterie erkannt — (30 % ROT blinkt)

* Timer-Gesamtabschaltung — (30/60/90 % ROTE LEDs blinken)

108 31221971 ES1932, ES1932i



Maschinenspezifikationen und Wartung durch das Bedienungspersonal

+ Abschaltung wg. interner Ubertemperatur — (30/90 % ROTE LEDs blinken)

6.8 BATTERIE-SCHNELLTRENNVORRICHTUNG

Bei Maschinen, die mit einer Batterie-Schnelltrennvorrichtung
ausgestattet sind, ist es méglich, die Stromversorgung der Maschine an
der Batterie schnell zu trennen, ohne die Batteriekabel von den l::J
Batteriepolen zu entfernen. Zum Abnehmen der Stromversorgung den

ROTEN Schnelltrennanschluss an der Oberseite der Batterien innerhalb ==

des Batteriefachs ausfindig machen und die Halften auseinander ziehen.

6.9 REIFEN UND RADER

6.9.1 Reifenabnutzung und -schaden

Die an den Maschinen angebrachten Reifen und Felgen wurden vom
Reifenhersteller fiir die fiir diese Produkte vorgesehenen Anwendungen zugelassen.
Die Reifen und Felgen, mit denen jedes Produktmodell ausgestattet ist, wurden im
Hinblick auf Stabilitdtsanforderungen, die aus Spurbreite, Reifenmischung und
Tragféhigkeit bestehen, konstruiert. Reifendnderungen, wie z. B. Felgenbreite,
Anordnung des Mittelstiicks, groRerer oder kleinerer Durchmesser, Reifenmischung
usw., die ohne schriftiche Genehmigung des Herstellers vorgenommen werden,
kénnten zu einem unsicheren Stabilitatszustand flhren.

Die Reifen und Felgen, mit denen die Maschinen ausgestattet sind, missen taglich
im Rahmen der taglichen Sichtkontrolle inspiziert werden. JLG erfordert, dass die
tagliche Sichtkontrolle bei jedem Arbeitskraftwechsel wahrend einer Schicht und bei
jedem Schichtwechsel erfolgt.

6.9.2 Ersetzen von Radern und Reifen

JLG empfiehlt, dass jegliche Reifen durch dieselbe GréRe und Marke ersetzt
werden, mit denen die Maschine urspriinglich ausgestattet war, bzw. durch Reifen,
die von JLG als zugelassener Ersatz angeboten werden. Die Teilenummern der
zugelassenen Reifen fir ein bestimmtes Maschinenmodell sind dem JLG-
Ersatzteilhandbuch zu entnehmen.

Wenn irgendeiner der folgenden Zustande wahrend der Reifeninspektion festgestellt
wird, missen MalRnahmen ergriffen werden, um das JLG-Produkt sofort auller
Betrieb zu nehmen. Das Ersetzen der betroffenen Reifen oder Reifen-Baugruppen
muss veranlasst werden. Beide Reifen/Rader an derselben Achse miissen ersetzt
werden:

* Wenn der Gesamtdurchmesser des Reifens kleiner als einer der folgenden
Werte ist: 100 x 323-Reifen — mindestens 311 mm (12.25 in)
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* Wenn irgendwelche ungleichmafliige Abnutzung festgestellt wird.

Ein Reifen mit deutlichen Schaden an der Laufflache oder der Seitenwand muss
sofort Uberprift werden, bevor die Maschine in Betrieb genommen wird. Wenn ein
Einschnitt, ein Riss, ein fehlender Brocken oder ein anderer Mangel eine oder
mehrere der folgenden Abmessungen Uberschreitet, muss der Reifen ersetzt
werden:

76 mm (3.0 in) lang
19 mm (0.75 in) breit
19 mm (0.75 in) tief

* Wenn das Metallrad an irgendeiner Stelle durch die Laufflache des Reifens
sichtbar ist.

*  Wenn mehr als ein Mangel in irgendeinem Quadranten des Rads vorhanden ist
(d. h. weniger als 90 Grad vom nachsten Mangel).

6.9.3 Radmontage

Es ist dulerst wichtig, das ordnungsgemafle Radmontagedrehmoment anzuwenden
und aufrecht zu erhalten.

Die Radbolzen mussen mit dem ordnungsgemaflen Drehmoment angebracht
werden und dieses muss aufrechterhalten werden, um lose Ré&der, gebrochene
Schrauben und eine mdgliche Ablésung eines Rades von der Achse zu vermeiden.

Die Radbolzen mit dem vorschriftsmaRligen Drehmoment festziehen, damit sie sich
nicht I6sen. Die Bolzen mit einem Bolzen anziehen. Das ordnungsgemale
Verfahren zum Anbringen der Rader wird folgendermafen angewandt:

Die Befestigungsbolzen mit dem vorschriftsmalkigen Drehmoment festziehen, damit
sie sich nicht I6sen. Mit einem Drehmomentschliissel festziehen.

1. Rad (1) auf die Nabe (2) montieren.

2. Alle Befestigungsbolzen (3) zu Beginn von Hand einschrauben, damit ein
Ausreillen des Gewindes verhindert wird. KEIN Schmiermittel auf den
Gewinden verwenden.

3. Die Schrauben in folgender Reihenfolge festziehen:

4. Schrauben stufenweise anziehen. Die Bolzen unter Befolgung der
empfohlenen Reihenfolge auf ein Raddrehmoment von 163 Nm (120 ft-Ib)
festziehen.

110 31221971 ES1932, ES1932i



Maschinenspezifikationen und Wartung durch das Bedienungspersonal

ANZUGSREIHENFOLGE
1. Stufe 2. Stufe 3. Stufe
28-42 Nm (20-30 ft-Ib) 91-112 Nm (65-80 ft-Ib) 142-163 Nm (105-120 ft-Ib)

5. Die Radbefestigungsbolzen miissen nach den ersten 50 Betriebsstunden und
nach jedem Radwechsel angezogen werden. Das Drehmoment alle 3 Monate
oder 150 Betriebsstunden priifen.

1. Réder und Reifen 2. Radbolzen (5) 3. Nabe

6.10 DIAGNOSEFEHLERCODES (DTC)

Die folgende Diagnosefehlercode-Tabelle ist keine vollstandige Aufstellung der
Maschinen-Diagnosefehlercodes. Diese  Aufstellung enthdlt nur jene
Diagnosefehlercodes, die auf Bedienungsfehler hinweisen, welche vom
Bedienungspersonal behoben werden kdénnen.

Die folgende Diagnosefehlercode-Tabelle ist entsprechend den ersten beiden Ziffern
nach Gruppen sortiert; diese Ziffern stellen die Anzahl der Blinksignale dar, die die
Systemnotfall-Kontrollleuchte auf der Arbeitskorb-Anzeigetafel blinkend anzeigt,
wenn ein Fehler auftritt.

Die  detaillierteren drei- bis finfstelligen Codenummern in der
Diagnosefehlercodespalte der folgenden Tabellen werden nur auf einem JLG-
Diagnosehandanalysegerat, das an die Maschine angeschlossen ist, angezeigt,
oder auf der Boden-Bedienpult-Multifunktionsdigitalanzeige, falls vorhanden.

Bei der Stérungssuche mehrerer Diagnosefehlercodes mit demjenigen Code
beginnen, der die héheren ersten beiden Ziffern aufweist.

Falls wahrend einer Priifung eine Stérung behoben wird, die Priifung
abschliefen, indem mit Stromversorgung der Maschine mittels des Not-Aus-
Schalters ausgeschaltet und dann wieder eingeschaltet wird.
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Wenn eine Stoérung auftritt, die vom Bedienungspersonal nicht behoben werden
kann, muss ein zur Reparatur dieser JLG-Hubarbeitsbiihne qualifizierter Mechaniker
mit der Behebung des Problems beauftragt werden.
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6.11 INFORMATIONEN ZU FUNKFREQUENZEMISSIONEN

Hin- Die Antenne des ClearSky Smart Fleet™ CS550-Konnektivitatsmoduls be-

weis: findet sich im Inneren der Baugruppe. Das CS550-Konnektivitdtsmodul ent-
spricht den Zertifizierungsvorschriften fiir drahtlose Gerate in den jeweiligen
Verkaufsregionen. Maschinen, die mit ClearSky Smart Fleet Telematik aus-
gestattet sind, missen von Landern empfangen werden, die fur ClearSky
Smart Fleet zertifiziert sind. Eine vollstdndige Liste der ClearSky Smart
Fleet-zertifizierten Lander finden Sie auf der ClearSky-Seite der JLG-
Website.

6.11.1 Federal Communications Commission (US-
Kommunikationsregulierungsbehorde, FCC)

FCC-Interferenzerkldrung

Das ClearSky CS550 wurde getestet und unterliegt den gemafR Teil 15 der FCC-
Vorschriften fir digitale Gerate der Klasse B festgelegten Beschrankungen. Diese
Grenzwerte stellen einen angemessenen Schutz gegen schadliche Funkstérungen
in Wohngebauden sicher. Dieses Gerat erzeugt, nutzt und emittiert
Hochfrequenzstrahlung und kann sich bei einer nicht den Anweisungen
entsprechenden Installation und Verwendung negativ auf den Funkverkehr
auswirken. Es gibt jedoch keine Garantie dafiir, dass die Stdrungen bei einer
bestimmten Installation nicht auftreten.

Dieses Gerat erflllt Teil 15 der FCC-Bestimmungen. Der Betrieb unterliegt den
beiden folgenden Bedingungen:

(1) Dieses Gerat darf keine schadlichen Stérungen verursachen; und (2)
dieses Gerat muss den Empfang von Interferenzen zulassen, einschliellich
von Interferenzen, die einen ungewiinschten Betrieb verursachen kdnnen.

Anderungen und Modifikationen, die nicht ausdriicklich von der zustindigen
Behorde genehmigt wurden, kénnen dazu fihren, dass dem Benutzer der Betrieb
des Gerats untersagt wird.

Hinweis beziiglich der Exposition von Hochfrequenzstrahlung

Das ClearSky CS550 entspricht den von der FCC vorgeschriebenen Grenzwerten
fur die Exposition gegeniber Funkfrequenzen durch Gerate fir den mobilen
Gebrauch (d. h. die Antennen sind mehr als 20 cm vom Korper einer Person
entfernt) in einer unkontrollierten Umgebung. Folglich kénnte eine Person, die sich in
einem Umkreis von weniger als 20 cm (8 in) von einem CS550 befindet, das an die
Batterie der Maschine angeschlossen ist, einer HF-Energie ausgesetzt sein, die die
von der FCC festgelegten Richtlinien fiir die HF-Exposition Uberschreitet.
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6.11.2 Innovation, Science and Economic Development (ISED,
kanadische Behorde fiir Forschung, Wissenschaft und
wirtschaftliche Entwicklung)

Funkfrequenz-Interferenzvorschriften

Das ClearSky CS550-Digitalgerat der Klasse B entspricht der kanadischen Norm
ICES-003. [ Kanadische Konformitatskennzeichnung: CAN ICES-3 (B)/NMB-3(B) ]

Dieses Geréat erfillt die lizenzfreie (n) RSS-Norm (en) von Industry Canada. Der
Betrieb unterliegt den beiden folgenden Bedingungen:

(1) Dieses Gerat darf keine schadlichen Stérungen verursachen; und (2)
dieses Gerat muss den Empfang von Interferenzen zulassen, einschlielich
von Interferenzen, die einen ungewilinschten Betrieb verursachen kdnnen.

Hinweis beziiglich der Exposition von Hochfrequenzstrahlung

Das ClearSky CS550 entspricht den von der ISED vorgeschriebenen Grenzwerten
fir die Exposition gegeniiber Funkfrequenzen durch Gerate fir den mobilen
Gebrauch (d. h. die Antennen sind mehr als 20 cm vom Korper einer Person
entfernt) in einer unkontrollierten Umgebung. Folglich kénnte eine Person, die sich in
einem Umkreis von weniger als 20 cm (8 in) von einem CS550 befindet, das an die
Batterie der Maschine angeschlossen ist, einer HF-Energie ausgesetzt sein, die die
von der ISED festgelegten Richtlinien fiir die HF-Exposition Uberschreitet.

6.11.3 Konformitéatserklarung der Européischen Union (CE)

CE-Interferenzerklarung

JLG Industries, Inc. erklart, dass die Funkausristung des ClearSky Smart Fleet
CS550-Konnektivitatsmoduls der Richtlinie 2014/53/EU entspricht. Alle Einzelheiten
sind in der Konformitatserklarung zu finden. Das CS550 ist fur die Montage auf JLG-
Maschinen vorgesehen und verfiigt Uber eine integrierte Rundumlichtfunktion.
Dariiber hinaus liefert es Telematikdaten tGiber WLAN oder Mobilfunk und ermdglicht
den lokalen Austausch von Diagnosedaten mit einem uber WLAN und BLE
verbundenen Mobilgerat. Die Software fiir mobile Gerate wird Giber den Google Play
Store oder den Apple App Store bezogen.

Betriebsfrequenzen [und maximale Ausgangsleistung]:
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+ LTE Cat M1: 700/750/800/850/900/1700/1800/1900/2100 MHz [23 dBm + 2 dB]

+  2G GPRS: 900 MHz [Klasse 4, 33 dBm + 3 dB], 1800 MHz [Klasse 1, 30 dBm + 3 dB]

+  2G EGPRS: 900 MHz [Klasse E2, 27 dBm + 3 dB], 1800 MHz [Klasse E2, 26 dBm + 3 dB]
+ WLAN (IEEE 802.11b/g/n): 2400-2483,5 MHz [18 dBm e.i.r.p]

+  Bluetooth (BLE, Mesh 1.0 und firmeneigenes GATT): 2400-2483,5 MHz [12,1 dBm e.i.r.p]

*  GNSS (nur Empfang: GPS, GLONASS, BeiDou, Galileo): 157542 MHz, 1561,098 MHz,
1602 MHz

Achten Sie darauf, dass zwischen dem Korper des Benutzers und dem CS550-
Modul ein Abstand von mindestens 20 cm eingehalten wird, um die Grenzwerte fur
die maximal zulassige Exposition (MPE) fiir HF-Exposition einzuhalten.

Kontaktadresse: JLG EMEA B. V., Polaris Avenue 63, 2132 JH Hoofddorp
Niederlande

6.12 ERGANZENDE INFORMATIONEN GELTEN NUR FUR
CE/UKCA-MASCHINEN (EN280-1:2022)

Die folgenden Informationen werden gemal den Anforderungen der europaischen
Maschinenrichtlinie 2006/42/EG oder der Supply of Machinery (Safety) Regulations
2008 No. 1597 bereitgestellt.

Der A-bewertete Emissions-Schallleistungspegel der angegebenen Workstation
basierend auf Prufverfahren nach EN280-1:2022 Anhang M.1 Uberschreitet nicht
70 dB (A).

Der hdchste quadratische Vibrationsmittelwert der bewerteten Beschleunigung, der
der gesamte Korper wahrend des Fahrens oder Hebens ausgesetzt ist,
Uberschreitet 0,5 m/s? nicht.

JLG erklart, dass die in diesem Handbuch enthaltenen Maschinen vor dem
Inverkehrbringen den erforderlichen Prifungen gemal EN280-1:2022, Abschnitt
5.3, unterzogen wurden.

Hin- EC/UKCA-Konformitatserklarungen kdnnen variieren. Schauen Sie in der
weis: originalen seriennummernspezifischen Erklarung fir Ihre Maschine nach,
um herauszufinden, welche zutreffend ist.
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6.13 EG-KONFORMITATSERKLARUNG

Hersteller
JLG Industries, Inc.

Adresse
1 JLG Drive
McConnellsburg, PA 17233 USA

Technische Unterlagen
JLG EMEAB.V.

Polaris avenue 63,

2132 JH Hoofddorp
Niederlande

Ansprechpartner/Position
Senior Manager — Product Strategy EMEAI

Datum/Ort
Hoofddorp, Niederlande

Referenzrichtlinien

+ EN55011:2016+A11:2020
+ EN61000-6-2:2005

+ EN 60204-1:2018

+ EN280-1:2022

+ ENISO 12100:2010

JLG Industries Inc. erklart hiermit, dass die oben genannte Maschine den folgenden

Anforderungen entspricht:

e 2006/42/EG — Maschinenrichtlinie

* 2014/30/EU — EMV-Richtlinie

» 2014/53/EU - Richtlinie Gber

Maschinentyp
Mobile Hubarbeitsbiihne

Modelltyp
ES1932i, ES1932

EC-Nummer
2842

Zertifikatnummer
KCEC5406

Benannte Stelle
Kuiper Certificering b.v.

Adresse
Van Slingelandtstsraat 75, 7331 NM
Apeldoorn, Niederlande

die Bereitstellung von Funkanlagen

Ausstattung mit optionalen Anwendungen)

Hin-  Diese Erklérung entspricht den Anforderungen von Anhang II-A der Richtli-
weis: nie 2006/42/EG des Rates. Jede Anderung der oben beschriebenen Maschi-

ne stellt einen VerstoR gegen die Gultigkeit dieser Erklarung dar.
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6.14 UKCA-KONFORMITATSERKLARUNG

Hersteller Maschinentyp
JLG Industries, Inc. Mobile Hubarbeitsbiihne
Adresse' Modelityp
1 JLG Drive ES1932i, ES1932
McConnellsburg, PA 17233 USA

. AB-Nummer
Technische Unterlagen 0463
JLG Industries UK Ltd
Braunstone Frith Industrial Estate .
Unit 3 Sunningdale Road i\%l&lgzégummer
Leicester, LE3 1UX
GroRbritannien

Zugelassene Stelle

Ansprechpartner/Position Amtri Veritas

Leiter Bereich Konstruktion — Europa
Adresse

Datum/Ort Pierce Street, Macclesfield, SK11 6ER, England
Leicester, GroRbritannien

Referenzrichtlinien

+ EN55011:2016+A11:2020
+ EN61000-6-2:2005

+ EN 60204-1:2018

+ EN280-1:2022

+ ENISO 12100:2010

JLG Industries Inc. erklart hiermit, dass die oben genannte Maschine den folgenden
Anforderungen entspricht:

» 2008 No. 1597 — Supply of Machinery (Safety) Regulations 2008 ((Sicherheits-)
Richtlinien fir Maschinenlieferanten)

* 2016 No. 1091 — Electromagnetic Compatibility Regulations 20165 (Richtlinien
zur elektromagnetischen Vertraglichkeit)

e 2017 No. 1206 — Radio Equipment Regulations 2017 (Richtlinien zu
Funkausrustung) (wenn mit optionaler Ausriistung ausgestattet)

Hin-  Diese Erklarung entspricht den Anforderungen von Anhang II-A der Regulati-
weis: ons 2008 No. 1597. Jede Anderung der oben beschriebenen Maschine stellt
einen VerstolR gegen die Gultigkeit dieser Erklarung dar.
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6.15 ERGANZENDE INFORMATIONEN GELTEN NUR FUR
CE/UKCA-MASCHINEN (EN280:2013+ A1:2015)

Die folgenden Informationen werden gemaR den Anforderungen der europaischen
Maschinenrichtlinie 2006/42/EG oder der Supply of Machinery (Safety) Regulations
2008 No. 1597 bereitgestellt.

Der Emissions-Schalldruckpegel mit Bewertungskurve A betragt auf dem
Arbeitskorb weniger als 70 dB(A).

Der Gesamtvibrationswert, dem das Hand-Arm-System ausgesetzt ist, iberschreitet
2,5 m/s? nicht. Der hochste quadratische Mittelwert der bewerteten Beschleunigung,
der der gesamte Korper ausgesetzt ist, Uberschreitet 0,5 m/s? nicht.

Hin- EC/UKCA-Konformitatserklarungen kénnen variieren. Schauen Sie in der
weis: originalen seriennummernspezifischen Erklarung fir lhre Maschine nach,
um herauszufinden, welche zutreffend ist.
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6.16 EG-KONFORMITATSERKLARUNG

Hersteller Maschinentyp
JLG Industries, Inc. Mobile Hubarbeitsbiihne
Adresse' Modelltyp
1 JLG Drive ES1932i, ES1932
McConnellsburg, PA 17233 USA
EC-Numm
Technische Unterlagen 2842 ummer
JLG EMEAB.V.
Polaris avenue 63, -
2132 JH Hoofddorp ﬁ‘é’é‘gﬁgﬁ%"mmer
Niederlande
Ansprechpartner/Position Benannte Stelle
Senior Manager — Product Safety and Reliability Kuiper Certificering b.v.
Datum/Ort Adresse
Hoofddorp, Niederlande Van Slingelandtstsraat 75, 7331 NM

Apeldoorn, Niederlande

Referenzrichtlinien

+ EN55011:2009/A1:2010
+ EN61000-6-2:2005

+ EN 60204-1:2018

« EN 280:2013+ A1:2015
+ ENISO 12100:2010

JLG Industries, Inc. erklart hiermit, dass die oben genannte Maschine den folgenden
Anforderungen entspricht:

e 2006/42/EG — Maschinenrichtlinie
e 2014/30/EU — EMV— Richtlinie

* 2014/53/EU - Richtlinie uber die Bereitstellung von Funkanlagen (bei
Ausstattung mit optionalen Anwendungen)

Hin-  Diese Erklérung entspricht den Anforderungen von Anhang II-A der Richtli-
weis: nie 2006/42/EG des Rates. Durch jegliche Anderung an der oben beschrie-
benen Maschine erlischt die Gultigkeit dieser Erklarung.
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6.17 UKCA-KONFORMITATSERKLARUNG

Hersteller
JLG Industries, Inc.

Adresse
1 JLG Drive
McConnellsburg, PA 17233 USA

Technische Unterlagen

JLG Industries UK Ltd
Braunstone Frith Industrial Estate
Unit 3 Sunningdale Road

Maschinentyp
Mobile Hubarbeitsbiihne

Modelltyp
ES1932i, ES1932

AB-Nummer
0463

Zertifikatnummer
AVUK4618

Leicester, LE3 1UX

GroBbritannien Zugelassene Stelle

Ansprechpartner/Position Amtri Veritas

Leiter Bereich Konstruktion — Europa
Adresse

Datum/Ort Pierce Street, Macclesfield, SK11 6ER, England
Leicester, GroRbritannien

Referenzrichtlinien

+ EN55011:2009/A1:2010
+ EN61000-6-2:2005

+ EN 60204-1:2018

« EN 280:2013+ A1:2015
+ ENISO 12100:2010

JLG Industries, Inc. erklart hiermit, dass die oben genannte Maschine den folgenden
Anforderungen entspricht:

* 2008 No. 1597 — Supply of Machinery (Safety) Regulations 2008 ((Sicherheits-)
Richtlinien fir Maschinenlieferanten)

* 2016 No. 1091 — Electromagnetic Compatibility Regulations 2016 (Richtlinien zur
elektromagnetischen Kompatibilitat)

e 2017 No. 1206 - Radio Equipment Regulations 2017 (Richtlinien zu
Funkausrustung) (wenn mit optionaler Ausriistung ausgestattet)

Hin-  Diese Erklérung entspricht den Anforderungen von Anhang II-A der Regulati-
weis: ons 2008 No. 1597. Durch jegliche Anderung an der oben beschriebenen
Maschine erlischt die Gliltigkeit dieser Erklarung.

132 31221971 ES1932, ES1932i



Inspektions-, Wartungs- und Reparaturprotokoll

Seriennummer

Alle zusatzlich erforderlichen Zertifikate kbnnen an der Rickseite dieser
Betriebsanleitung befestigt werden oder in der Handbuchaufbewahrung aufbewahrt
werden.

Datum Anmerkungen




Inspektions-, Wartungs- und Reparaturprotokoll







Unternehmenssitz
JLG Industries, Inc.
1 JLG Drive
McConnellsburg, PA 17233-9533 USA
L (717) 485-5161 (Unternehmen)
L (877) 554-5438 (Kundendienst)
(717) 485-6417
Die weltweiten Niederlassungen von JLG finden Sie auf unserer
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